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Atitikties sertifikatas
Invertek Drives Ltd $iuo patvirtina, kadOptidrive ODE-3 produktai atitinka Zemosios jtampos direktyvoje 2006/95/EC ir EMS Direktyvoje
2004/108/EC isdéstytus susijusius saugos nuostatus ir kad buvo suprojektuoti ir pagaminti laikantis iy Europos Sajungos standarty:

EN 61800-5-1: 2003 Reguliuojamo greicio elektriniy galios pavary sistemos. Saugos reikalavimai. Elektra, siluma ir energija.

EN 61800-3 2™ Ed: 2004 Reguliuojamo greicio elektriniy galios pavary sistemos. EMS reikalavimai ir speciialieji bandymo metodai

EN 55011: 2007 Pramoneés, mokslo ir medicinos (PMM) radijo dazniy jrenginiai. Elektromagnetiniy trikdziy
charakteristikos. Ribinés vertés ir matavimo metodai.

EN60529 : 1992 Spinty apsaugos laipsnio specifikacijos

Elektromagnetinis suderinamumas

Visi Optidrive daznio keitikliai yra suprojektuoti, kad atitikty aukstus EMSstandartus. Visos versijos tinkamos naudoti su vienos fazés 230 V ir
trijy faziy 400 Vmaitinimu ir skirti naudoti Europos Sajungoje yra su jmontuotu vidiniu EMS filtru. Sis filtrasskirtas sumazinti j maitinimo tinkla
skleidziamus trikdzius ir yra suprojektuotas atsizvelgiant j Europos standartus.

Jrangos montuotojas privalo uztikrinti, kad jranga ar sistema, j kuriag montuojamas sis gaminys, atitikty salies, kur yra naudojamas, EMS
reglamenta. Europos Sajungoje sistema, j kuria diegiamas sis keitiklis, turi atitikti EMS Direktyvos 2004/108/EC reikalavimus. Naudojant
Optidrive su vidiniu ar isoriniu filtru, yra tenkinamos sios EMS kategorijos, kaip reikalauja EN 61800-3:2004:

Pavaros tipas / EMSkategorija
galingumas Kat C1 | Kat C2 | Kat C3
1 fazé, 230 Voltyjéjimas Nereikalingas papildomas filtras
ODE-3-x2xxxXX-1Fxx Naudojamas ekranuotas variklio kabelis
3 fazés, 400 Volty jéjimas | Naudojamas isorinis filtras OPT- Nereikalingas papildomas filtras
ODE-3-X3xxxX-3FxX 2—E3xxxx
Naudojamas ekranuotas variklio kabelis

Atitikimas EMS standartams priklauso nuo jvairiy faktoriy, jskaitant aplinkos, kurioje pavara yra sumontuota, variklioperjungimo
daznio, variklio, kabeliy ilgio ir pasirinkty montavimo metody.

Ekranuotiem variklio kabeliams, kuriy ilgis nuo 100m iki 200m,privalo bati naudojamas iséjimo dv / dt filtras (issamesné
informacija Invertek Stock Drives kataloge)

Atitikimas EMS direktyvoms pasiekiamas gamykliniais parametry nustatymais

Pastaba

Visos teisés saugomos. Jokia sios instrukcijos dalis negali biti atgaminta ar platinamajokia forma ar jokiomis priemonémis, elektros ar
mechaninémis, jskaitant fotokopijavima, jraSyma ar bet kokj kita informacijos saugojimo ar atkarimo sistema be leidéjo rasytinio sutikimo.

Copyright Invertek Drives Ltd © 2015

Visiems Invertek Optidrive gaminiams suteikiama 2 mety garantija del gamykliniy defekty nuo pagaminimo datos. Gamintojas neatsako uz
jokius nuostolius, padarytus transportavimo, gavimo, montavimo ar paleidimo metu ar déljy jtakos. Taip pat gamintojas neatsako uz padaryta
Zalg ar jos pasekmes, atsiradusias dél netinkamo, netvarkingo ar neteisingo montavimo, neteisingo pavaros darbo parametry nustatymo,
neteisingo pavaros parinkimo varikliui, neteisingo montavimo, nepriimtino dulkiy, drégmes, koroziniy medziagy, per didelés vibracijos ar
aplinkos temperatiros, neatitinkancios projekto specifikacijy.

Vietinis distributorius savo nuozitra gali pasialyti kitokias salygas. Visais garantijos klausimais, pirmiausiai susisiekite su vietiniu distributorium.

Si vartotojo instrukcija yra “originalios instrukcijos” dokumentas. Visos versijos ne angly kalba yra “originalios instrukcijos” vertimai.

Sios Vartotojo instrukcijos turinys laikomas esantis teisingu jo spausdinimo metu. Laikantis jsipareigojimy vykdytinuolatinio tobulinimo
politika,gamintojaspasilieka teise pakeisti gaminio specifikacijg arba charakteristikas ar Vartotojo instrukcijos turinj be isankstinio jspéjimo.

Si vartotojo instrukcija skirta naudoti 3.00 Firmwareversijai.
Vartotojo instrukcijos perziara 1.02

Invertek Drives Ltd laikosi nuolatinio tobulinimo politikos ir todél siekia pateikti tikslia ir aktualiausia informacija. Sioje Vartotojo instrukcijoje
pateikta informacija yra konsultacinio pobtdzio ir néra jokios sutarties dalis.

www.invertekdrives.com ]
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1. Greitas paleidimas

1.1. Svarbi saugos informacija
Prasome perskaityti SVARBIA SAUGOS INFORMACIJA Zemiau ir visus Jspéjimus bei Démesio informacija visur kitur.

/N

Ispéjimas: Sukelia elektros soko rizika, kuris gali bati Atsargiai: Sukelia potencialiai pavojinga situacija, kuri
jrangos gedimo, suzeidimy ar mirties priezastimi. H gali bati turto sugadinimo priezastimi.

Siskintamo greicio pavaros gaminys (Optidrive)skirtas profesionaliam montavimui jjranga ar sistemas, kaip pastovios instaliacijos
dalis. Neteisingai sumontuotas, gali kelti pavojy saugai. Optidrive naudoja auksta jtampga ir srove, sukaupia auksta elektros
energijos srove ir yra naudojamas mechaninés jrangos, kuri gali sukelti suzalojimus, valdymui. Siekiant isvengti pavojy
eksploatacijos metu ar jrangos gedimuy, reikia skirti pakankama démesj sistemos projektavimui ir elektos instaliacijai.Montuoti §j
gaminj ir vykdyti jo priezitra leidziama tik kvalifikuotam personalui.

Sistemos projektavima, montavima, paleidima ir priezitra gali atlikti tik pakankamai apmokytas ir patyres personalas. Jie privalo
jdémiai perskaityti Sig saugos informacija ir $ig Vartotojo instrukcijg ir laikytis visy reikalavimy Optidrive transportavimui,
saugojimui, montavimui ir naudojimui, jskaitant ir reikalavimus aplinkai.

Negalima vykdyti jokiy Optidrive trumpo jungimoar jtamposislaikymo testy. Visi reikalingi elektros matavimai gali bati atliekami
tik atjungus Optidrive.

Elektros soko pavojus! Atjunkite ir IZOLIUOKITE Optidrive pries bet kokius darbus su juo. Gnybtuose ir pavaroje yra pavojinga
jtampa, kuri islieka iki 10 min nuo atjungimo nuo maitinimo tinklo. Pries pradedant bet kokius darbus,visuomet naudokite
tinkama multimetra, jsitikinti, kad pavaros gnybtuose néra jtampos.

Jei pavara maitinama per kistuko ar lizdo jungtj, neatjunkite ju, kol nepraeis 10 minuc¢iypo maitinimo isjungimo.

Uztikrinkite tinkama jzeminima. Jzeminimo kabelis privalo bati pakankamas, kad atlaikyty maksimalig maitinimo defekty srove,
kuri paprastai bus ribotasaugikliais ar MCB. Tinkamo galingumosaugikliaiar MCB turi bati jrengti pagrindiniame pavaros
maitinime, laikantis vietiniy teisés akty ar normy reikalavimy.

Uztikrinkiteteisingus jzeminimo sujungimus ir kabelioparinkima, kaip reikalauja vietiniai teisés aktai ar normos. Galimas pavaros
sroves nutekéjimas, virsijantis 3.5mA; taip pat jzeminimokabelisprivalo bati pakankamas, kad atlaikytymaksimalia maitinimo
defekty srove, kuri paprastai bus ribotasaugikliais ar MCB. Tinkamo galingumosaugikliaiar MCB turi bati jrengti pavaros
maitinime, laikantis vietiniy teisés akty ar normy reikalavimy.

Nevykdykite jokiy darby su pavaros valdymokabeliais, kol tiekiama energija pavarai ar isorinei valdymograndinei.

Europos Sajungoje visi mechanizmai, kuriuose naudojamas $is gaminys, privalo atitikti Direktyva 2006/42/EC, Mechanizmy
saugumas. Pirmiausiai mechanizmy gamintojas atsakingas uz pagrindinj jungiklj ir uztikrinima, kad elektros jranga atitikty
EN60204-1.

Vientisumas, kurj sitlo Optidrive valdymo funkcijos — pavyzdziui, stop/start, forward/reverse ir maksimalus greitis yra
nepakankamas, naudojimui su sauga susijusiose aplikacijose be papildomy saugos priemoniy. Aplikacijy, kuriy gedimas gali bati
suzeidimy ar mirties priezastimi, rizikos privalo bati tinkamai jvertintos ir jei reikalinga, imtasi reikalingy papildomy apsaugos
priemoniy.

Paleidziamas variklis gali jsijungti, jei yra jjungtas signalas.

STOP funkcija nepanaikina mirtinai pavojingos aukstos jtampos. IZOLIUOKITE pavara ir palaukite 10 minuciy, pries pradedant su
ja bet kokius veiksmus. Niekada nevykdykite jokiy darby su pavara, varikliu ar variklio kabeliu, kol yra tiekiama energija.

Optidrive gali bati uzprogramuotas valdyti veikiantj variklj didesniu ar mazesniu greiciu, nei greitis, pasiekiamas prijungus variklj
tiesiogiai prie maitinimo. Pries paleidziant mechanizmus, gaukite variklio ir varomosios masinos gamintojo patvirtinima apie
tinkamuma eksploatacijai uz numatyto greicio diapazono riby.

Nejjunkite automatines klaidy nustatymo is naujo (reset) funkcijos jokiose sistemose, kur tai gali sukelti potencialiai pavojinga
situacija.

IP20 pavaros privalo bati montuojamos 2 tarsos lygio aplinkoje, pritvirtintos spintoje, kuriy rodiklis IP54 ar aukstesnis.

Optidrive skirti tik naudojimui patalpose.

Tvirtinant pavara, jsitikinkite, kad tiekiamas pakankamas ausinimas. Negrezkite netoliese pavaros, nes grezimo sukeliamos dulkeés
ar drozlés gali sukelti pavaros gedimus.

Turi bati vengiama laidziy ar degiy medziagy. Degios medziagos negali bati laikomos netoli pavaros.

Santykiné dregme privalo nesiekti 95% (be kondensacijos).

Uztikrinkite, kad maitinimo jtampa, dazniai ir faziy skaicius (1 ar 3 fazes) atitinka Optidrive nurodytus galingumus.

Niekada nejunkite pagrindinio maitinimo prie I1séjimo gnybty U, V, W.

Neinstaliuokite jokio tipo automatiniy perjungeéjy tarp pavaros ir variklio

Kur tik valdymo kabeliai yra netoliese galios kabeliy, privalo bati islaikytas minimalus 100 mm atstumas ir sukryziavimas 90
laipsniy kampu
Uztikrinti, kad visi gnybtai uzverzti tinkamais sukimo momentais

Nemeginkite vykdyti jokio Optidrive remonto. Jtariamy defekty ar gedimy atveju susisiekite su vietiniu Invertek Drives Sales
partneriu.

www.invertekdrives.com
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1.2. Greito paleidimo procesas

Zing Veiksmas Zioréti punkta Psl
snis

1 Identifikuoti spintostipa, modelio tipg ir pavaros 2.1 | Pavaros identifikavimas pagal pavaros modelio numerj 7
galingumus pagal modelio koda ant etiketés.

Pirmiausiai:

- Patikrinti, ar jtampos galingumas atitinka
maitinima

- Patikrinti, ar iséjimo srovésgalingumas atitinka ar
virsija pilnos apkrovos srove skirtam varikliui

2 ISpakuoti ir patikrinti pavara. Nedelsianti informuoti
tiekéja ir vezéjg apie pazeidimus.

3 |sitikinti, ar pasirinkta pavaros tvirtinimo vieta atitinka 9.1 | Aplinka 26
supancios aplinkos bei aplinkos reikalavimus.

4 Sumontuoti pavarg j tinkama spinta (IP20 gaminiai), 3.1 | Bendra informacija 8
uztikrinant pakankama ausinimo oro tiekima. 3.3 | ISmatavimai ir tvirtinimas — IP20 atviri gaminiai 8
Tvirtinkite pavara prie sienos ar mechanizmo (IP66). 3.3. | Nurodymai spintytvirtinimui — IP20 gaminiai 8

1 ISmatavimai — IP66 (Nema 4X) viduje 9
3.4 | montuojamigaminiai
Nurodymai tvirtinimui (IP66 gaminiai) 9
3.5

5 Parinkite teisingus maitinimo ir varikliokabelius, 9.2 | Galingumai 26
laikantis vietiniy reikalavimy ar normy irnevirsijant
jokiy leistiny dydziy

6 Jei maitinimasjzeminto tipo, atjunkiteEMS filtra, pries 4.2 | EMSfiltro atjungimas 11
maitinimo prijungima.

7 Patikrinkite maitinimo kabelj ir variklio kabelj, ar néra
pazeidimy ar trumpo jungimo.

8 Nutieskitekabelius

9 Patikrinkite, ar skirtas variklis tinkamas naudoti, ar néra
jokiy tiekéjo ar gamintojo rekomenduoty atsargumo
priemoniy

10 | Patikrinkite variklio gnybty dézute, ar taikytos teisingos | 4.6 | Variklio gnybty dézutés sujungimai 12
Zvaigzdé ar Trikampis konfigaracijos

11 | Uztikrinti tinkama instaliacijos apsauga, sumontuojant 9.2 | Galingumai 26
tinkama grandineés pertraukiklj ar saugiklius jeinancio
maitinimo grandinéje

12 | Sujunkite maitinimo kabelius, ypatingai uztikrinant 4.1 | Pavaros jzeminimas 11
jzeminima 4.3 | Atsargumo priemonés instaliavimui 11

4.4 | Ateinancio maitinimopajungimas 12

13 | Sujunkite valdymo kabelius, kaip reikalinga 4.8 | Valdymo gnybty instaliacija 13

4.9 | Sujungimodiagrama 13
7 Analoginio ir skaitmeninio jéjimo makro konfigaracijos 22

14 | Kruopsciai patikrinkitemontavima ir instaliacijas
15 | Patikrinkitepavaros parametus 5.1 | Valdymas klaviatdra 15
6 Parametrai 16

www.invertekdrives.com




CMLMIIVU Ve U VUL W UITUL UV IVIVET v

[ L]

Greitas startas — IP20 & IP66 Be jungiklio

Sujungti Start / Stop jungikljtarpvaldymognybty 1 & 2
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Uzdaryti jungiklj Startui

Pajungti potenciometra (5k — 10kQ) tarp gnybty kaip parodyta,
norint pakeisti greitj nuo P-2 (numatyta OHz) j P-01 (numatyta 50 / 112 516|7

60 Hz) | S
N

0....10V 0.......50/60Hz

Atidarytisustabdymui 112 51 6|7 \
‘ 4 \

Greitas startas — IP66 Su jungikliu

Jjungti gaminj naudojant jungiklj prietaisy skyde. .
REV = Fin

OFF/REV/FWD jjungia iséjimair reguliuojavariklio sukimosi krypt;.
Potenciometrasreguliuojagreit;.

A www.invertekdrives.com
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2. Pagrindiné informacija ir galingumai

Sioje dalyje pateikiama informacija apie Optidrive E3, jskaitant tai, kaip ja identifikuoti

2.1. Pavaros identifikavimas pagal pavaros modelio numerj

Kiekviena pavara gali bati identifikuota pagal modelio numerj, kaip parodyta lenteléje apacioje. Modelio numeris yra pakuotés etiketéje ir
pavaros pavadinimo ploksteléje. Modelio numeris sudarytas i$ pavaros ir visy pasirinkimy.

|ODE |- 3 - |1
Produkto grupeé
Karta
Rémo dydis
Jéjimo jtampa | 1=110-115
2=200-240
4 =380 - 480

2

0021 | -

1 ]2 ]
IP klasée 2=1P20
X = IP66 Be jungiklio
Y = P66 Su jungikliu
Dinaminio 1=Neéra
stabdymo 4 = Vidinis tranzistorius
tranzistorius
Filtrotipas 0 =Befiltro

F = Vidinis EMSfiltras

Jéjimo faziy skaicius

ISéjimo srove x 10

2.2. Pavaros modelio numeriai

110-115V +/ - 10% - 1 fazé jéjimas — 3 fazés 230V iséjimas (Jjtampos dvigubinimas)

Modelio numeris KW P I$éjimo Rémo
Su filtru Be filtro srove (A) dydis
N/A ODE-3-110023-101# 0.5 2.3 1
N/A ODE-3-110043-101# 1 4.3 1
N/A ODE-3-110058-101# 15 5.8 2
200 — 240V +/ - 10% - 1 fazéjéjimas — 3 fazésiséjimas
. Modelio numeris . KW P I§éji.mo Rém_o
Su filtru Be filtro srove (A) dydis
ODE-3-120023-1F1# ODE-3-120023-101# 0.37 0.5 2.3 1
ODE-3-120043-1F1# ODE-3-120043-101# 0.75 1 4.3 1
ODE-3-120070-1F1# ODE-3-120070-101# 15 2 7 1
ODE-3-220070-1F4# ODE-3-220070-104# 15 2 7 2
ODE-3-220105-1F4# ODE-3-220105-104# 2.2 3 10.5 2
N/A ODE-3-320153-104# 4.0 5 15.3 3
200 — 240V +/ - 10% - 3 fazésjéjimas — 3 fazésiséjimas
Modelio numeris KW Hp I§éji.mo Rém_o
Su filtru Be filtro srové (A) dydis
N/A ODE-3-120023-301# 0.37 0.5 2.3 1
N/A ODE-3-120043-301# 0.75 1 4.3 1
N/A ODE-3-120070-301# 15 2 7 1
ODE-3-220070-3F4# ODE-3-220070-304# 15 2 7 2
ODE-3-220105-3F4# ODE-3-220105-304# 2.2 3 10.5 2
ODE-3-320180-3F4# ODE-3-320180-304# 4.0 5 18 3
ODE-3-320240-3F4# ODE-3-320240-304# 5.5 7.5 24 3
ODE-3-420300-3F4# ODE-3-420300-304# 7.5 10 30 4
ODE-3-420460-3F4# ODE-3-420460-304# 11 15 46 4
380 - 480V +/ - 10% - 3 fazésjéjimas — 3 fazésiséjimas
Modelio numeris KW Hp I§éji.mo Rém_o
Su filtru Be filtro srové (A) dydis
ODE-3-140022-3F1# ODE-3-140022-301# 0.75 1 2.2 1
ODE-3-140041-3F1# ODE-3-140041-301# 15 2 4.1 1
ODE-3-240041-3F4# ODE-3-240041-304# 15 2 4.1 2
ODE-3-240058-3F4# ODE-3-240058-304# 2.2 3 5.8 2
ODE-3-240095-3F4# ODE-3-240095-304# 4 5 9.5 2
ODE-3-340140-3F4# ODE-3-340140-304# 5.5 7.5 14 3
ODE-3-340180-3F4# ODE-3-340180-304# 7.5 10 18 3
ODE-3-340240-3F42 ODE-3-340240-3042 11 15 24 3
ODE-3-440300-3F42 ODE-3-440300-3042 15 20 30 4
ODE-3-440390-3F42 ODE-3-440390-3042 185 25 39 4
ODE-3-440460-3F42 ODE-3-440460-3042 22 30 46 4

PASTABA

IP20 gaminiams pakeisti ‘# su ‘2’

IP66 Be jungiklio gaminiams pakeisti ‘#’ su ‘X’
IP66 Su jungikliugaminiams pakeisti ‘#’ su ‘Y’
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3. Montavimas
o

3.1. Bendra informacija
- Optidrive turi bati tvirtinamas tik vertikalioje pozicijoje, ant lygaus, ugniai atsparaus ir nevibruojancio pavirsiaus. Tvirtinamui nhaudomos
imontuotos tvirtinimo kiaurymés ar DIN bégeliai(tik 1 ir 2 dydzio remams).
IP20 Optidrives privalo bati montuojami tiktai 1 ir 2 tarsos lygio aplinkoje.
Netoliese Optidrive netvirtinti degiy medziagy
Uztikrinti, kad yra atviros minimalios ausinimo oro angos, kaip nurodyta dalyse 3.5 ir 3.7
Uztikrinti, kad supancios aplinkos temperataros ribos nevirsyty Optidrive leistiny normy, nurodyty dalyje 9.1
Uztikrinti pakankama svaraus, sauso ir neuztersto oro srauta, reikalinga Optidrive ausinimui.

3.2. UL atitinkantismontavimas
Papildoma informacija apie atitikimg UL skyriuje Error! Reference source not found.psl.26.
3.3. ISmatavimai ir tvirtinimas — IP20 atviri gaminiali
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Pavar A B C D E F G H | J Svoris
0s | mm in mm | in [mm| in mm in mm in | mm| in mm in | mm in mm in [mm}| in Kg Ib
dydis
1 173 | 6.81 | 160 | 6.30 | 109 | 4.29 | 162 | 6.38 5 020|123 (484 | 83 |327| 50 | 197 | 55 |0.22| 10 (0.39| 10 | 2.2
2 221 | 8.70 | 207 | 8.15 | 137 | 5.39 | 209 | 823 | 53 | 0.21 | 150 | 5.91 | 110 | 433 | 63 | 248 | 55 | 0.22 | 10 |0.39| 1.7 | 3.8
3 261 |10.28 | 246 | 9.69 | - - 247 | 9.72 6 |024|175|6.89| 131 |5.16| 80 | 315 | 55 |0.22 | 10 [0.39| 32 | 7.1
4 420 | 16.54 | 400 [15.75| - - 400 | 15.75| 8 |0.31| 212|835 171 |6.73 | 125 | 492 | 8.2 | 0.32 |14.8|058| 9.1 | 20.1
Montavimo varztai Rémo dydis 1 -3 4 x M5 (#8) Dydis 4 4x M8
Priverzimo sukimo momentai Rémo dydis 1 -3 Valdymo gnybtai 0.5Nm (4.5 Ib-in) Maitinimo gnybtai 1Nm (9 Ib-in)
Rémo dydis 4 Valdymo gnybtai 0.5Nm (4.5 Ib-in) Maitinimo gnybtai 2 Nm (18 Ib-in)

3.3.1. Nurodymai spintytvirtinimui — IP20 gaminiai

IP20 pavaras tinka naudoti 1 tarsos lygio aplinkoje pagal IEC-664-1. Aplinkose, kuriy tarsos lygis 2 ir daugiau, pavaros turi bati
montuojamos tinkamose spintose su pakankama apsauga, galincia islaikyti pavaros supancios aplinkos1 tarsos lyg;.

Spintos turi bati pagamintos i$ termolaidzios medziagos.
Uztikrinti, kad pritvirtinus pavara, bus islaikyti reikalavimaiminimalioms oro angoms, kaip nurodyta zemiau.
Naudojant ventiliuojamas spintas,pakankamai oro cirkuliacijai uztikrintiventiliacijos angos turi bati pavaros apacioje ir virsuje. Oras turi
bati jeiti pavaros apacioje ir iseiti pavaros virsuje.
Jei aplinkos salygos reikalauja, spintos turi bati suprojektuotos taip, kad i$ visy pusiy apsaugoty Optidrive nuo ore esanciy dulkiy, koroziniy
dujy ar skysciy, tersaly (tokiy, kaip kondensatas, anglies dulkés bei metalo dalelés) beivandens purslypatekimo.

Aplinkose, kur yra auksta dregme, sarios ar cheminés medziagos, turéty bati naudojamos tinkamai uzdarytos (neventiliuojamos) spintos.

Spintos projektas ir jrengimas turi uztikrinti, kad baty paliktireikalingi ventiliacijos takai bei angos, batinos pavaros ausinimui skirto oro
cirkuliacijai. Invertek Drives rekomenduoja tokius minimalius dydzius pavary tvirtinimuineventiliuojamose metalinése spintose:

] Dydis X o z Rekomenduojamas
¥ > Virsuje& 15 sony Tarp oro srautas
' . apacioje
4 ——4 = & mm in mm in mm in CFM (ft*/min)
g (T s e | 1 50 [ 197 [ 50 | 197 | 33 | 130 11
i 1 17 2 75 | 295 | 50 | 1.97 | 46 | 1.81 22
] 3 100 | 394 | 50 | 197 | 52 | 2.05 60
I_ITI_’ L1 4 100 | 394 | 50 | 1.97 | 52 | 2.05 120
W | - (Y - n
Bk |— ] % Pastaba :
M I Dydis Z reiskia, kad pavaros pritvirtintos viena salia kitos be tarpy.
PR e _— " olial vra 3 y )
. - —_ ' ipiniai pavaros $ilumos nuostoliai yra 3% nuo valdomos apkrovos.
gy, || o | Piniatp y P
| DOSIRG0 ) Lossl Auki&iau pateikta informacija yra rekomendacinio pobadsio ir pavara
e supancios aplinkos temperatara PRIVALO bati nuolat priziarima.
X
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CMLMIIVU Ve U VUL W UITUL U VDIV

va

sewinejuop | ¢ |

3.4. ISmatavimai — IP66 (Nema 4X) viduje montuojamigaminiai
ol @ _ I'Y
i "l
| ¥
1 ) ! '
E -
1 -
- -
Pavaros A D E F G H J Svoris
dydis mm in mm in mm in | mm in mm In mm in mm in |mm | in [ mm]| in kg | Ib
1 232.0 | 9.13 | 207.0 | 8.15 | 189.0 | 7.44 | 25.0 | 0.98 | 179.0 | 7.05 | 161.0 | 6.34 | 1485 | 585 | 40 | 0.16 | 80 | 031 | 3.1 | 6.8
2 257.0 | 10.12 | 220.0 | 8.67 | 200.0 | 7.87 | 285 | 1.12 | 187.0 | 7.36 | 188.0 | 7.40 | 176.0 | 6.93 | 42 | 0.17 | 85 | 0.33 | 4.1 | 9.0
3 310.0 | 12.20 | 276.5 | 10.89 | 251.5 | 9.90 | 334 | 1.31 | 252 | 9.92 | 211.0 | 830 | 1975 | 7.78 | 42 | 0.17 | 85 | 0.33 | 7.6 | 16.7
Montavimo varztai Visy dydziy rémai 4 x M4 (#8)
Priverzimo sukimo . . .. |Valdymo gnybtai 0.5Nm (4.5 Ib-in)
momentai Visy dydziy remai Maitinimo gnybtai 1Nm (9 Ib-in)

3.5. Nurodymai tvirtinimui (IP66 gaminiai)
Pries tvirtinant pavara, jsitikinkite, kad pasirinkta vieta atitinka reikalavimus pavara supanciai aplinkai, nurodytus skyriuje 9.1
Pavara privalo bati tvirtinama vertikaliai, ant tinkamo lygaus pavirsiaus
Privalo bati islaikyti minimalds tvirtinimo atstumai, nurodyti lenteléje apacioje
Tvirtinimo vieta ir pasirinkti varztai privalo bati pakankami, kad islaikyty pavaros svorj
Naudojant pacia pavara, kaip pavyzdj, arba apacioje pateiktus ismatavimus, pazymekite vietas tvirtinimui reikalingy skyliy grezimui
Pavaros aplinkos tarsos lygio palaikymui reikalingos tinkamos tarpinéskabeliams. Galios ir variklio kabeliytarpiniy angos pavaros spintoje
yra parengtos, rekomenduojami tarpiniy dydziai nurodyti auksciau. Tarpiniy angos valdymo kabeliams gali bati iSpjautos pagal poreik;.

Pavaros dydis X Virsuje&apacioje Y I$ Sony
mm in mm in
x 1 200 7.87 10 0.39
2 200 7.87 10 0.39
3 200 7.87 10 0.39

apkrovos.

Tipiniai pavaros silumos nuostoliai yra mazdaug 3% nuo valdomos

Auks¢iau pateikta informacija yra rekomendacinio pobadzio ir pavara

supancios aplinkos temperatara PRIVALO bati nuolat prizigrima.

Kabelio tarpiniy dydziai |

Pavaros dydis Maitinimo Variklio kabelis | Valdymo
kabelis kabelis
1 M20 (PG13.5) | M20(PG13.5) | M20 (PG13.5)
2 M25 (PG21) M25 (PG21) M20 (PG13.5)
3 M25 (PG21) M25 (PG21) M20 (PG13.5)

www.invertekdrives.com
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3.6. Tarpinés ploksté ir uzraktas
Tinkama IP / Nema rodiklio islaikymui reikalingatinkama tarpiniy sistema. Tarpinés plokstéje yra isanksto parengtosangos maitinimo ir
variklio kabeliy prijungimui, tinkamos naudoti su tarpinémis, kaip parodyta lenteléje apacioje. Jei reikalingos papildomos angos, jos gali bati

CMLMIIVU Ve U VUL W UITUL UV IVIVET v

isgreztos reikalingo dydzio. Pasirapinkite, kad po grezimogaminyje nelikty jokiy svetimkaniy.
Rekomenduojami kabeliotarpiniyangy dydziai ir tipai:
Maitinimoirvarikliokabeliai Valdymo ir signalo kabeliai
Suformuotosangos Imperiniai Metriniai Standartiné Imperiniai Metriniai
dydis matavimo vnt | matavimo vnt tarpiné matavimo vnt matavimo vnt
Dydis 1 22mm PG13.5 M20 22mm PG13.5 M20
Dydis 2 & 3 27mm PG21 M25 22mm PG13.5 M20
Lanks¢iy vamzdziy angy dydziai:
Grezimo dydis Imperiniai mato vnt Metriniai mato vnt
Dydis 1 28mm Yain 21
Dydis2 & 3 35mm lin 27

UL nustatyta apsauga nuo tersaly patekimo ("Tipas" ) pasiekiama tik tuomet, kai kabeliai yra sumontuoti naudojant UL pripazintg
jvore ar sasaja lanksciy vamzdziy sistemai, atitinkancia reikalaujama apsaugos lygj("'Tipas™)

Vamzdziy montavimui jéjimo angos turi atitikti reikalaujamus dydzius, nurodytus NEC

Netinka montavimui, naudojant nelanksciy vamzdziy sistema

Maitinimo jjungimo uzraktas

Modeliams su jungikliais pagrindinio maitinimo jungiklis gali bati uzrakintas ‘Off’ pozicijoje, naudojant standartine pakabinama 20mm spyna
(nepridedama).

IP66 / Nema 4X tarpinés plokste IP66 / Nema 4X gaminio uzrakinimas

SR

J||JJ |J_JuL

3.7. Gnybty dangclo nuémimas
Norint pasiekti sujungimo gnybtus, pavaros priekinis dangtis turi bati nuimtas, kaip parodyta

IP66 / Nema 4X gaminiai

Pasiekti sujungimo gnybtus, leidzia2 varzty gaminio priekyje issukimas, kaip parodyta Zzemiau.

3.8. Reguliariprieziara

Pavara turi bati jtraukta j pastovios priezitros programa jrengimo reikalingos darbo aplinkos uztikrinimui, kuri apimty patikrinimus, ar:

supancios aplinkos temperataralygig ar Zzemesné, nei nurodyta skyriuje “Aplinka”.
ausinimo ventiliatoriaisukasi laisvai ir veikia aplinkoje be dulkiy.

spintoje, j kurig sumontuota pavara, néradulkiy ir kondensacijos; o ventiliatoriai ir oro filtrai turi bati patikrinti, ar teisingi jy oro
srautai.

Taip pat turi bati patikrinti visi elektros sujungimai, jsitikinant gnybty varzty sukimo momentyteisingumu ir kad maitinimo kabeliai yra be jokiy
terminio pazeidimo pozymiy.

10
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4. Maitinimo instaliacija

Ly |

4.1. Pavaros jzeminimas

Si instrukcija yra tinkamo montavimo vadovas. Invertek Drives Ltd negali prisiimti atsakomybés uz ios pavaros ar susijusios
jrangos montavimoatitikima ar neatitikima jokioms normoms, valstybinéms, vietinéms ar panasiai. Nesilaikant normy
reikalavimy montavimo metu, egzistuoja personalo suzeidimy ir/ar jrangos pazeidimo pavojus.

Siame Optidrive yra aukstos jtampos kondensatoriai, kuriems reikalingas laikas iskrovai po pagrindinio maitinimo nutraukimo.
Pries pradedant pavaros darba, jsitinkite, kad maitinimas yra atjungtas. Palaukite desimt (10) minuéiy,kol kondensatoriai
i$sikraus iki saugios jtampos lygio. Siy atsargumo priemoniy nesilaikymas gali baiti sunkiy kaino suzalojimy ar mirties
priezastimi.
Tik kvalifikuotas personalas, susipazines su $ios jrangos konstrukcija ir veikimu bei susijusia rizika, gali montuoti, reguliuoti,
dirbti su Sia jranga aratlikti jos technine prieziara. Pilnai perskaitykite ir supraskite $ig ir kitas susjusias instrukcijas pries
tesdami. Siy atsargumo priemoniy nesilaikymas gali bati sunkiy kiino suzalojimy ar mirties priezastimi.
Nurodymai jzeminimui
Kiekvieno Optidrive jzeminimognybtaituri bati individualiai pajungti TIESIOGIAI prie vietinio jzeminimo (per filtra, jei jis jmontuotas). Optidrive
jZzeminimo sujungimai neturi eiti nuo vienos pavaros prie kitos ar nuo, ar prie jokios kitos jrangos. Jzeminimo laidy varza turi atitikti
vietiniusreikalavimus pramoninei saugai. UL normy atitikimui, visoje jzeminimo instaliacijoje turi bati naudojami UL patvirtinti sujungimai.
Pavaros jzeminimas turi bati prijungtas prie bendros jzeminimosistemos. Jzeminimo varza turi atittikti valstybinius ar lokalius pramoninés
saugos reikalavimus ir/arnormas. Visos jzeminimo sistemos vientisumas privalo bati periodiskai tikrinamas.
Apsauginis jzeminimo laidininkas
PE laidininko skerspjavio plotas privalo bati maziausiai lygus ateinancio maitinimo laidininkui.
Saugos jzeminimas
Jstatymai reikalauja pavaros saugos jzeminimo. Vienas is ty sujungimy privalo bati prijungtas prie artimiausio pastato plieno(sijos, gegnes),
grindy pamato strypo ar bendro jzeminimo. Jzeminimo taskai privalo atitikti valstybinius ir vietinius pramoninés saugos reikalavimus ir/ar
elektros sektoriaus normas.
Varikliojzeminimas
Varikliojzeminimas turi bati prijungtas prie vieno is pavaros jzeminimo gnybty.
JZeminimo sutrikimy patikrinimas
Kaip ir visuose keitikliuose, gali jvykti sroveés nuotekis j zeme. Optidrive suprojektuotas taip, kad garantuoty minimaly jmanoma srovés nuotekj,
atitinkantj pasaulinius standartus. Sroves lygj jtakoja variklio kabelio ilgis ir tipas, efektyvus jjungimo daznis, naudojamas jzeminimo tipasir
instaliuotoRFI filtro tipas. Jei turi bati naudojama ELCB (Srovés nutekéjimo atjungimo jranga), turi bati tenkinamos tokios salygos:

privalo bati naudojamasBtipojtaisas

prietaisas turi bati tinkamas jrangos apsaugai su pastovios srovés (DC) komponente srovés nuotekyje

kiekvienam Optidrive turi bati naudojami individuali ELCB (Srovés nutekéjimo atjungimo jranga)

4.2. EMSfiltro atjungimas
Pavaros su EMS filtrais konstrukcija lemia didesnj srovés nuotekj j zeme.Aplikacijose, kuriose atsiranda elektros atjungimas, EMSfiltras gali bati
atjungtas (tik IP20 gaminiams) pilnai nuimant EMS varzta gaminio sone.

Nuimti varztus, kaip parodyta Zzemiau Varity nuémimas nutraukia sujungima

L1/L Internal Internal
L2 / N Surge
F|Iter PFrotection
EMC VAR j
EMC VAR

PE &

=~
o
=
=
3
o
=
(72]
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o
D
2

N
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> > >

Optidrive gaminiai turi ateinancio maitinimo jtampos virsjtampiy slopinimo komponentus, jrengtus pavarosapsaugojimui nuo linijos jtampos
peréjimy, paprastai kylancius is zaibo iskrovy ar galingos jrangos prijungimo j ta patj maitinima.

Atliekant HiPot (Flash) testus jrenginyje, j kurj jmontuota pavara, déljtampos virsjtampiy slopinimo komponenty, testas gali nepavykti. Norint
atlikti tokio tipo sistemos HiPot testus, jtampos virsjtampiy slopinimo komponentai gali bati atjungti, nuimant VAR varzta. Atlikus HiPot testa,
varztas turi bati grazintas, oHiPot testas pakartotas. Tuomet testas turi nepavykti, tuo parodant, kad jtampos virsjtampiy slopinimo
komponentai ir vél yra grandinéje.
Skydo nutraukimas (kabelio ekranas)
Saugos jzeminimognybtassuteikia jZzeminimo taska variklio kabelio ekranui. Varikliokabelio ekranas, pajungtas prie sio gnybto (variklio galas) taip
pat turi bati prijungtas prievariklio remo (variklio galas).Naudokite ekrano galg ar EMI gnybta ekrano prijungimui prie saugos jzeminimo.

4.3. Atsargumo priemoneés instaliavimui
Prijungti Optidrive, kaip nurodyta skyriuose4.9.1ir4.9.2, uztikrinant, kad varikliognybtydézés sujungimai yra teisingi. Yra 2 pagrindiniai
sujungimai: Zvaigzde ir Trikampis. Batina uztikrinti, kad variklis sujungtas, atsizvelgiant jjtampa, kurioje jis veiks. Daugiau informacijos skyriuje
Error! Reference source not found.Error! Reference source not found..

Rekomenduojama maitinimo kabeliui naudoti4 gysly PVC-izoliuota ekranuotg kabelj, paklota, laikantis lokaliy pramoninio reguliavimo
reikalavimy ir technologiniy normy.

www.invertekdrives.com 1
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4.4. Ateinancio maitinimopajungimas

1 fazés maitinimui srové pajungiama prie gnybty L1/L, L2/N.
3 faziymaitinimui srové pajungiama prie gnybty L1, L2 ir L3. Faziy seka nesvarbi.
Pagal CE ir C Tick EMC reikalavimus, rekomenduojamas simetriskai ekranuotas kabelis.
Pagal IEC61800-5-1 reikalaujamas stacionarus jrengimas su tinkamu atjungimo jtaisu, sumontuotu tarp Optidrive ir kintamos srovés (AC)
maitinimo saltinio.Atjungimo jtaisas turi atitikti vietines saugos normas/reikalavimus (pvz. Europoje, EN60204-1, Technikos sauga).
Kabeliy matmenys turi atitikti vietines normas bei reikalavimus. Rekomenduojami iSmatavimai nurodyti skyriuje 9.2.
Tiekiamo maitinimo grandinéje turi bati sumontuoti tinkami saugikliai laidy apsaugai,atitinkantys reikalavimus, nurodytus skyriujeError!
Reference source not found.Galingumai. Saugikliai turi atitikti visas galiojancias vietines saugos normas/reikalavimus. Bendrai tinka gG
tipo (IEC 60269) ar UL tipoJsaugikliai, taciau kai kuriaisatvejais gali bati reikalaujama aR tipo saugikliy. Saugikliy suveikimo laikas privalo
nesiekti 0,5 sek.
Jei vietiniai reikalavimai leidzia ir to pakanka instaliacijos apsaugai, saugikliy vietojegali bati naudojamiatitinkamo stiprumo B MCB tipo
grandinés pertraukikliai.
Kai srovés tiekimas yra atjungtas nuo pavaros, pries atnaujinta sroves tiekimaturi bati islaikytasmaziausiai 30 sek intervalas. Minimalus 5
min intervalas turi bati islaikytas pries nuimant gnybty danggéius ar sujungima.
Maksimaliai leistina trumpo sujungimo srové Optidrive maitinimo gnybtuose, numatyta IEC60439-1, yra 100kA.
Rekomenduojama instaliuoti j maitinimo grandine pasirenkamajéjimo droselj pavaroms, jei tenkinama nors viena is siy aplinkybiy:

0 Ateinancio maitinimo varza yra zema ar klaidos lygis / trumpo jungimo srové yra auksta

0 Maitinimas linkes dingti arba jo lygis kristi

0 Egzistuoja maitinimo disbalansas (3 faziy pavaros)

o Pavaros maitinimo saltiniai yra srove perduodancios plokstés ir elektriniy suky sistema(paprastai tiltiniai kranai).
Visuose kituose jrenginiuosejéjimo droselisrekomenduojamaspavaros apsaugai maitinimo saltinio gedimy uztikrinimui. Daliy numeriai
nurodyti lenteléje.

Remodydis | Tiekiamos AC induktorius

. 1 OPT-2-01016-20

2 f\;g:a' 2 OPT-2-11025-20
3 N/A

2 OPT-2-L3006-20

400 Volty 2 OPT-2-L3010-20

3fazes 3 OPT-2-L3036-20

4 OPT-2-L3050-20

4.5. Pavaros ir variklio sujungimas

Pavaros konstrukcija leidzia greitg iséjimo jtampos (PWM) perjungima j variklj, palyginus su pastoviu pajungimu, varikliams, kuriems tai yra
numatyta, nereikalingos jokia papildoma apsauga, taciau jei izoliacijos kokybé néra zZinoma, batina konsultacija su variklio gamintoju ir gali
bati reikalingos papildomos apsaugos priemonés.

Variklis turi bati pajungtas prie Optidrive U, V ir W gnybty, naudojant tinkamus 3 ar 4 serdziy kabelius. Naudojant 3 serdziy kabelj su
ekranu, veikianciu kaip jzeminimo laidininkas, ekrano skerspjavio plotas turi bati maziausiai lygus fazés konduktoriui ir jie turi bati
pagaminti is tos pacios medziagos. Naudojant 4 serdziy kabelj, jzeminimo laido skerspjavio plotas turi bati maziausiai lygus fazes
konduktoriui ir jie tur bati pagamintis is tos pacios medziagos.

Variklio jzeminimas turi bati sujungtas su vienu i$ Optidrive jzeminimo gnybty.

Atitikimui Europos EMS direktyvai, privalo bati naudojamas tinkamas filtruotas (ekranuotas) kabelis. Minimaliai rekomenduojami pinto ar
susukto tipo ekranuotas kabelis, kuriy ekranas dengia maziausiai 85% kabelio pavirsiaus, sukurtas su zema varza HF signalams.Paprastai
instaliacijai taip pat leidziama naudoti tinkama plieno ar vario vamzd;.

Kabelio ekranas turi pasibaigti prie variklio, naudojant EMS tipo tarpine, leidziancigprisijungima prie variklio korpuso didziausiu jmanomu
pavirsiumi

Jei pavaros jrengtos plieninése spintose, kabelio ekranas gali bati tiesiogiai prijungtas prie spintos, haudojant tinkama EMS gnybta ar
tarpine, kiek jmanoma arciau prie pavaros.

IP66 pavaroms, prijunkite variklio kabelio ekrang prie vidinio jzeminimo gnybto

4.6. Variklio gnybty dézutés sujungimai
Dauguma bendros paskirties varikliy skirti darbui su dviejy jtampy maitinimu. Tai yra nurodyta variklio pavadinimo ploksteléje. Darbiné jtampa
paprastai pasirenkama, kai montuojant variklj pasirenkamas ZVAIGZDE (STAR) ar TRIKAMPIS (DELTA) sujungimas. ZVAIGZDE visuomet duoda
aukstesnj is dviejy jtampy galingumy.

|tampa variklio pavadinimo

Jeinancios srovés jtampa plokételeje SUJUng|maS
230 230/ 400
Delta
400 400/ 690
o0 0
400 230 / 400 star PR
1] W W
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4.7. Variklio apsauga nuo terminés perkrovos
4.7.1. Vidiné apsauganuo terminés perkrovos
Pavaroje yra jmontuota vidiné apsaugos nuo termineés perkrovos funkcija; t.y. “l.t-trP” atjungimo forma, pasiekus>100% vertés, nustatytos P-08
nepertraukiamam laikotarpiui (pvz. 150% per 60 sek).
4.7.2. Variklio termistoriaus pajungimas
Jei turi bati naudojamas variklio termistorius, jis turi bati pajungiamas taip:

Valdymognybto schema

1 [ 2 ] 3] 4

Papildoma informacija

Atitinkamas termistorius: PTC tipas, atjungimo lygis 2.5kQ

Nustatyti P-15 parametra, kurio Jéjimo 3 funkcija yra Isorinis atjungimas, pvz. P-15 = 3. ISsamesné

informacija 7 skyriuje
Nustatyti P-47 = “Pkc-ER"

4.8. Valdymo gnybty instaliacija

Visi analogiosignalokabeliai turi bati tinkamai ekranuoti. Rekomenduojami vytos poroskabeliai.

Maitinimo ir valdymosignalykabeliai turi bati tiesiami kur jmanoma atskiraiir privalo bati nutiesti lygiagreciai vienas kitam.
Skirtingy jtampy signalo lygiai, pvz. 24 Voltypastovi srové (DC)ir 110 Voltykintama srove (AC), negali bati nutiesti viename kabelyje.
Maksimalus valdymognybtysukimo momentas yra 0.5Nm.
Valdymokabelio jejimo laidininko dydis: 0.05 — 2.5mm? / 30 — 12 AWG.

4.9. Sujungimodiagrama
4.9.1.1P66 (Nema 4X) gaminiai su jungikliu

+DC BR

Maitinimo sujungimas

Ateinanti srove

I3orinis MCB ar saugiklis

Pasirenkamas jéjimo droselis

Pasirenkamas jéjimo filtras

Vidinis izoliatorius /Atjungimas

Pasirenkamas stabdymo varza

Ekranuotas variklio kabelis

Analoginis/skaitmeninis iséjimas

:

—|T|®|m|mO|o|m|>

Relé iséjimas

Valdymo sujungimas

Vidinis Forward / Off / Reverse
jungiklis

Vidinisgreicio valdymas

Analoginis iséjimas
0-10 Voltai

0 Volty

Relé iséjimas
‘Drive Healthy’ = uzdarytas

-0C BR

L u

L3N W

L3 w;_| ]

PE FE o

Maitinimo sujungimas

Ateinanti srove

Izoliatorius /Atjungimas

MCB ar saugiklis

Pasirenkamas jéjimo droselis

Pasirenkamas jéjimo filtras

Pasirenkamas stabdymo varza

Ekranuotas variklio kabelis

Analoginis/skaitmeninis iséjimas

—|T|®|m|m|o|o|m|>

Relé iséjimas

Valdymosujungimas

+24 Volt (100mA) Vartotojo
iséjimas

Skaitmeninis jéjimas 1
Pavara Jjungta / Isjungta

Skaitmeninis jéjimas 2
Forward / Reverse

Skaitmeninis jéjimas 3
Analoginis / Nustatytas greitis

+10 Volty iséjimas

Analoginis jéjimas 1

0 Volty

Analoginis iséjimas 0 — 10 Volty

0 Volty

Relé iséjimas
‘Drive Healthy’ = uzdaryta

www.invertekdrives.com
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4.10. REV/0/FWD pasirinkimo jungiklio naudojimas (tik versijose su jungikliu)
Koreguojant parametry nustatymus, Optidrive gali bati sukonfigtruotas sudétinems aplikacijoms, ne tik Pirmyn ar Atgal (Forward ar Reverse).

= Paprastai tai gali bati Hand/Off/Auto aplikacijoms (taip pat zinomoms, kaip Local/Remote) HVAC ir siurbliams.

S

©

= CIFF CIFF CIFF

g I?E‘%.-—"'_'“—»xl;l.ﬁ.'l:- I?E‘%.-—"'_'“—»xl;l.ﬁ.'l:- I?E‘%.-—"'_'“—»xl;l.ﬁ.'l:-

o

£

=

=

©

= Nustatomi

Jungiklio pozicija parametrai Pastabos
P-12 P-15
Gamykliniy nustatymy konfigaracija
Run Reverse STOP Run Forward 0 0 Veikimas Forward ar Reverse su grei¢io valdymu nuo vietinio POT
sTOP sTOP Run Forward 0 5.7 Ve!k!mas plrmyvn. greiciu, kontroliuojamu i$ vietinio POT
Veikimas atgalisjungtas
Veikimaspirmyn grei¢iu, valdomu is vietinio POT.Nustatytas
Preset Speed 1 SToP Run Forward 0 ! greitis 1 suteikia ‘Jog’ greitj, nustatyta P-20
Run Reverse STOP Run Forward 0 6,8 Veikimas pirmyn ar atgal, reguliuojant greitj i$ vietinio POT

Paleidimas ranka — grei¢io valdymas is vietinio POT
Run in Auto STOP Run in Hand 0 4 Paleidimas automatiskai O greitis kontroliuojamas naudojant
Analoginj jéjimas 2, pvz. I3 PLC 4-20mA signalu.

Greicio valdymas - greitis kontoliuojamas i3 vietinio POT

Run in Speed Control STOP Run in P Control > ! Valdant PI, vietinis POT kontroliuoja Pl nustatymus

. 0,2 - .
Run in Preset Speed . . Nustatyto grei¢io kontrolé - P-20 nustato nustatyta greitj
Control STOP Run in PI Control 5 84?2 Pl valdyme, POT gali kontroliuoti Pl nustatymus (P-44=1)
Run in Hand STOP Run in Auto 3 6 Ranka — gr.eVl.tls kontolluo!a}['nas is vietinio POT
Auto —grei¢io nurodymai i Modbus
Run in Hand STOP Run in Auto 3 3 Ranka —grei¢io nurodymai i$ Nustatyto greiciol (P-20)

Auto —grei¢io nurodymai i Modbus

ZASIPATM  Norint koreguoti parametrg P-15, parametre P-14 turi bati nurodyta prieiga prie ispléstinio meniu (nustatyta verté 101)
4.11. Valdymo gnybty sujungimai

Nustatyti sujungimai Valdymo Signalas Aprasymas
gnybtas
1 +24V Vartotojo +24V 100mA
iséjimas, ' '
5 SkaltmenTls iéjimas Teigiama logika
— Skaltmenins ieimas “Logic 1” jéjimo jtampos ribos: 8V ... 30V DC
4 3 ” e “Logic 0” jejimo jtampos ribos: OV ... 4V DC
T "y Skaitmeninis jéjimas
N 4 3/ e Skaitmeninis: 8 iki 30V
o “ 3] Analoginis jéjimas 2 Analoginis: 0 iki 10V, 0 iki 20mA ar 4 iki 20mA
. 14 5 +l0Vvartotojo |y v 10ma, 1k minimum
— iséjimas
I ) Analoginisjéjimasl
Y 6 / Analoginis: 0 iki 10V, 0 iki 20mA ar 4 iki 20mA
= Skaitmeninis jéjimas | Skaitmeninis: 8 iki 30V
7 4
(""‘. E“ 7 ov 0 Volty bendras, viduje sujungta su gnybtu 9
\‘.)- I \'. .t twertt
19) 8 Anals?(g:ir:;:r;aijr: :as / Analoginis: 0 iki 10V, Analoginis iséjimas /
A e Skaitmeninis: 0 iki 24V Skaitmeninis iséjimas
.14l iséjimas
-’j_:' 9 oV 0 Volty bendras, viduje sujungta su gnybtu 7
10 Relés bendras
11 Relés NO kontaktas Kont.aktas 250V kintama srové/ac, 6A / 30V nuolatiné
srove/dc, 5A

14 www.invertekdrives.com
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5.1. Valdymas klaviatara
Si pavara sukonstruotataip, kad jos veikimas gali bati valdomasper klaviatiira ir displéjy.

R Rodo aktualig informacija, naudojama jéjimui ir iséjimui is
s NAVIGATE . . N

— parametry redagavimo meniu ir parametry pakeitimui

A UP Naudojamas padidinti greitj aktualaus laiko rezime arba
PR padidinti parametry vertes parametry redagavimo rezime
WS Naudojamas sumazinti greitj aktualaus laiko rezime arba

b DOWN o . .

W sumazinti parametry vertes parametry redagavimo rezime
L.f’ _“HI RESET / Pakartotinis pavaros paleidimas po atjungimo.
!; STOP Klaviatdros rezime naudojamas sustabdyti veikiancia pavara
N Naudojamas paleisti sustabdyta pavara klaviatdros rezime
;" START arba pakeicia sukimosi kryptj, esant jjungtam 2 krypciy

) nustatymui klaviattiros rezime

5.2. Parametry keitimas

5.3. Perziarimi parametrai

5.4. Parametry nustatymas

Zemyn
nustatyti verte
su

reikalinga perziarima
parametrg

i$ naujo
caliyt novgatemyatao2sek | | P=dEF | oty
gtk > 2 Garmyines
N | e C \r:i;ts:usti ir
Mygtukais Mygtukais Aukstyn ir palaikyti
P 'B l Aukstyn ir P = BB Zemyn nustatytiP-00 Aukstyn,
RE 2 ustatys RE ks> 3
2 | | e L sl
vertes uzsidegs
“P-dEF”
P-08 |t | | POO-01 | mcise” SkaP | miva
(ol gla]| & | [e] r 2] (oA ] | vder
R | NS - \@E | sEef
0 | hesnt POC-08 | emppesrnai

5.5. Gedimo anuliavimas

Paspausti
Navigate
mygtuka< 1 sek
grjzimui j
parametry
meniu

Paspausti Navigate
mygtuka< 1 sek, kad baty
parodyta verté

0-1
[o[=]a]

Paspausti Stop
mygtuka.
Displéjuje
uzsidegs
“SkaP”

Paspausti > 2
sek sugrjzimui j
darbo displéjy

Paspausti ir palaikyti
Navigate mygtuka > 2 sek
sugrjzimui j darbo
displéjy

SEoP

[ efofa]
NEIE2.

—
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6. Parametrai

6.1. Pagrindiniai parametrai

g Par. | Aprasymas Minimum | Maximum | Nustatyta Vienetai
M| P-01 | Maksimalus daznis / Greitis P-02 500.0 50.0(60.0) | Hz/RPM
% Maksimalus daznis arba variklio greitis — Hz ar aps/min. Jei P-10 >0, jvesta/rodoma verté aps/min
=/ | P-02 | Minimalus daznis / Greitis | 00 | P01 | 00 | Hz/RPM
o Minimalus greitis — Hz or aps/min. Jei P-10 >0, jvesta/rodoma verté yra aps/min
P-03 | Jsibegéjimo laikas | 000 | 6000 | 50 | S
Jsibégeéjimo laikas nuo 0 Hz / aps/min iki bazinio daznio (P-09) sekundémis.
P-04 | Stabdymo laikas | 000 | 6000 | 50 ] S
Stabdymo laikas sekundémis nuo bazinio daznio (P-09) iki 0. Kai nustatyta 0.00, haudojama verté P-24.
P-05 | Stabdymo rezimas / Maitinimo praradimas | 0 | 3 | 0 | -
Nustato pavaros stabdymo rezima ir reakcijg j maitinimo nutraukima veikimo metu.
Nlizzty ISjungimas Elektros tinkle praradimas
0 Rampaj Stop (P-04) Per (Atkuria energijanuo jkrovos veikimo issaugojimui)
1 Laisvaeiga Laisva eiga
2 Rampaj Stop (P-04) Greitas stabdymas Rampa j Stop (P-24), laisva eiga, jei P-24 =0
3 Rampaj Stop (P-04) su kintamos srovés/AC | Greitas stabdymas Rampa j Stop (P-24), laisva eiga, jei P-24 =0
stabdymu
P-06 | Energijos optimizavimas | 0 | 1 | 0 | -
0: ISjungta
1: Jjungta. Jjungus, energijos optimizatorius stengiasi mazinti pavaros ir variklio energijos suvartojima, mazinantiséjimo jtampa,
esant pastoviam greiciui, veikiant lengva apkrova. Energijos optimizatoriusskirtas taikyti tuomet, kai pavara nustatyta laika gali dirbti
pastoviu greiciu ir nedidele variklio apkrova su pastoviu ar kintamu sukimo momentu
P-07 | Variklio nominali jtampa / Atvirkitinis EMF nominaliu grei¢iu (PM / BLDC) | 0 | 250/500 | 230/400 | v
Indukciniams varikliams sis rodiklis nurodomas nominalia (pavadinimo ploksteléje nurodyta) variklio jtampa (Voltais).
Varikliuose su pastoviu magnetu ar besukiniams pastovios srovés (DC) varikliams, nominalus greitisturi bati nustatytas Back EMF.
P-08 | Variklio nominali srové | Pavaros priklausomybé | A
Sis parametras nustatomas pagal tai, kas nurodyta variklio pavadinimo ploksteléje
P-09 | Variklio nominalus daznis | 25 | 500 | 50(600 | Hz
Sis parametras nustatomas pagal tai, kas nurodyta variklio pavadinimo ploksteléje
P-10 | Variklio nominalus greitis | 0 | 30000 | 0 | RPM
Sis parametras pasirinktinai gali bati nustatytas pagal aps/min, nurodytusvariklio pavadinimo ploksteléje. Jei nustatyta verté 0, visi
su greiciu susije parametrai rodomi Hz, o slydimo kompensacija (kai palaikomas pastovus variklio greitis, nepriklausomai nuo
apkrovos) yra isjungta. Vertes is variklio pavadinimo plokstelés jvedimas jjungia slydimo kompensacijos funkcijg ir Optidrive
displéjuje bus rodomas variklio greitis aps/min. Visi su greiciu susije parametrai, tokie, kaip minimalus ir maksimalus greitis,
nustatytas greitis ir pan. taip patbus rodomi aps/min.
EBENE i pakeitiama P-09 verte, P-10 verté nustatomaj 0
P-11 | Zemy apsuky sukimo momento padidinimo srové | 0.0 | 200 | Pagalvarikj | %
Padidinus $j parametra, gali b8ti padidintaszemy apsuky sukimo momentas. Taciau pernelyg didelis padidéjimas gali padidinti
variklio srove ir padidinti rizika sustabdymo deél Virsytos srovés ar Variklio atjungimo dél perkrovos (zZiaréti skyriy Error! Reference
source not found.)
Sis parametrassusijes su parametru P-51 (Variklio valdymo rezime) taip:
P-51 P-11
0 0 Padidinimas automatiskai apskaiciuotas pagal automatinio nustatymo duomenis
>0 | Jtampos padidinimas = P-11 x P-07. Si jtampa taikoma, esant 0.0Hz ir tiesiskai mazéja iki P-09 / 2
1 Visi | Jtampos padidinimas = P-11 x P-07. Si jtampa taikoma, esant 0.0Hz ir tiesigkai mazéja iki P-09 / 2
2,3,4 | Visi | Padidintos jtampos lygis = 4*P-11*P-08
IM varikliams, kai P-51 = 0 ar 1, tinkami nustatymai paprastai surandami, varikliui veikiant labai mazos apkrovos salygomis arba be
apkrovos,apytiksliai 5Hz, irP-11reguliuojamas iki kol varikliojtampa yra apytiksliai lygi magnetizuojanciai srovei (jei yra zinoma)
arzemiau nurodytiems parametrams:
Rémo dydis 1: 60 — 80% nuo variklio nominalios srovés
Rémo dydis 2: 50 — 60% nuo variklio nominalios srovés
Rémo dydis 3: 40 — 50% nuo variklio nominalios srovés
Réemo dydis 4: 35 — 45% nuo variklio nominalios srovés
P-12 | Pagrindinés komandos | 0 | 9 | 0 | -
0: Valdymas i$ jungéiy. Pavara reaguoja j signalus is valdymo jungciy.
1: Valdymas i$ klaviataros viena kryptimi. Pavara gali bati valdoma tik viena kryptimi is vidinés arba isorinés klaviataros.
2: Valdymas i$ klaviataros dviem kryptimis. Pavara gali bati valdoma dviem kryptimis is vidinés arba isorinés klaviataros. Klaviataros
START mygtuko paspaudimas perjungia kryptis tarp pirmyn ir atgal.
3: Modbus valdymas. Valdymas per Modbus RTU (RS485) naudojant vidinesjsibégéjimo/stabdymo rampas.
4 : Modbus valdymas. Valdymas per Modbus RTU (RS485). Jsibégéjimo/stabdymo rampos uzduodamos is Modbus
5 : Pl valdymas. Vartotojo PI valdymassu isoriniu grjztamuoju rysiu.
6 : Pl valdymassu analoginiusumavimu. Pl valdymassu isoriniu grjztamojo rysio signaloir analoginio jéjimo 1 sumavimu
7 : CAN atvirasvaldymas. Valdymas per CAN (RS485) naudojant vidinesjsibégéjimo/stabdymo rampas
8 : CAN atvirasvaldymas. Valdymas per CAN (RS485). Jsibégéjimo/stabdymo rampos uzduodamos is CAN

16
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9 : Slave rezimas. Valdymas per pajungta Invertek pavaros Master rezima. Slave pavaros address turi bati> 1.
ASYPARIAKai P-12 =1, 2, 3, 4, 7, 8 ar 9, jjungimo signalasprivalo bati valdymasgnybtuose, skaitmeninis jéjimas 1

P-13

Darbo rezimo nustatymas | 0 | 2 | 0 | -

Padeda greitai nustatyti pagrindinius parametrus numatomam pavaros taikymui. IS anksto nustatyti parametrai nurodyti lenteléje.
0: Pramoninis rezimas. Skirtas bendro pobtdzio taikymui.
1: Siurblio rezimas. Skirtas iscentriniysiurbliy valdymui.
2: Ventiliatoriaus rezimas. Skirtas ventiliatoriy valdymui.
Nustaty | Taikymas Jtampos ribos (P-54) Sukimo momentas (P-28 & P-29) Sukinio pradzia (P-33)
mas
0 Bendras 150% Pastovus 0: ISjungtas
1 Siurblys 110% Kintamas 0: ISjungtas
2 Ventiliatorius 110% Kintamas 1: Jjungtas
P-14 | I3plétinio meniu prieigos kodas | 0 | 65535 | 0 | -

Suteikia prieiga prie I$pléstiniy ir Sudétingesniyparametry grupiy. Sis parametras turi bati nustatomas pagalparametre P-37
nurodytg verte (nustatyta verté 101), norint perziareéti ir pakoreguoti Ispléstinio meniu parametrus, ir pagal parametron P-37 verte +
100, norint perziareéti ir pakoreguoti Sudétingesnius parametrus. Jei reikia,prieigos kodg parametre P-37 vartotojas gali pakeisti.

6.2. ISpléstiniai parametrai

Par. | Aprasymas Minimum | Maximum | Nustatyti Vienetai

P-15 | Skaitmeninio jéjimo funkcijos parinkimas 0 17 0 -
Nustato skaitmeninio jéjimo funkcijas pagal valdymorezimo parametroP-12 nustatymus. Papildoma informacija skyriuje7Analoginio
ir skaitmeninio jéjimo makro konfigaracijos

P-16 | Analoginio jéjimo 1 signalo formatas | Ziar. zemiau | U010 | -

U 0- 10 = Uni-polar 0 iki 10 Voltysignalui. Pavara dirbs minimaliu greiciu (P-02), jei analoginé informacija po kalibravimo ir
nustatytmo yra=<0.0%. 100% signalas reiskia iséjimo daznj / greitj, kurio verté nustatyta P-01.

b O- 10 = Uni-polar 0 iki 10 Voltysignalas, veikimas dviem kryptimis. Pavaros variklis dirbsatbuline kryptimi, jei po kalibravimo ir
nustatymoyra<0.0%. Pvz. Valdymui 2 kryptimisir 0 — 10 Vsignalui, nustatyti P-35 = 200.0%, P-39 = 50.0%

R 0-20=0iki 20mA signalas

E 4-20= 4iki 20mA signalas, Optidrive rodys klaidos koda 4-20F jei signalo lygis nukris Zemiau 3mA

r 4-20 =4 iki 20mA signalas, Optidrive veiks Nustatytu greiciu 1 (P-20),jei signalo lygis nukris Zzemiau 3mA

E 20-4 =20 iki 4mA signalas, Optidrive rodys klaidos kodaH- 20F jei signalo lygis nukris Zzemiau 3mA

r 20-4 =20 iki 4mA signalas, Optidrive veiks Nustatytu greiciu 1 (P-20), jei signalo lygis nukris Zzemiau 3mA

U 10-0=10iki 0 Voltysignalas (Uni-polar). Pavara veiks Maksimaliu dazniu / grei¢iu, jei analoginé informacija po kalibravimo ir
nustatymo yra =<0.0%

P-17 | Maksimaliai efektyvustaktinis daznis | 4 | 32 | 8 | kHz
Nustato pavaros maksimaliai efektyvy taktinj daznj. Jei displéjuje rodoma parametro reiksmeé “red”, taktinis daznis yra automatiskai
sumazintas iki P00-32 lygio dél pernelyg aukstos pavaros temperataros.

P-18 | Relinio i$éjimo funkcijos parinkimas | 0 | 7 | 1 | -
Nustatoma relés isejimo funkcija. Reléje yra 2 iséjimo gnybtai, Logika 1 rodo, kad relé aktyvi, todél bus pajungti gnybtai 10 ir 11.

0: Pavara aktyvuota (veikia). Logika 1, kaivariklisjjungtas

1: Pavara be gedimuy. Logika 1, kai srové pajungta prie pavaros ir néra gedimy

2: Pasiektas daznis (greitis). Logika 1, kai iséjimo daznis atitinka nustatymo daznj

3 : Pavaros gedimas. Logika 1, kai yra klaida

4: 18éjimo daznis>= riba. Logika 1, kai iséjimo daznis virsija P-19 nustatytas ribas

5: Is&jimo srové>=riba. Logika 1, kaivariklio srovévirsija P-19 nustatytas ribas

6: Isejimo daznis<riba. Logika 1, kai iséjimo daznis nesiekia P-19 nustatytos ribos

7: 18&jimo sroveé<riba. Logika 1, kai varikliosrovénesiekia P-19 nustatytos ribos

8 : Analoginis jéjimas 2 >riba. Logika 1, kai analoginio jéjimo 2 signalas virsija P-19 nustatytas ribas
9 : Pavara pasirengusi darbui. Logika 1, kai pavara pasirengusi darbui, néra klaidy/gedimy.

P-19 | Relinio i$éjimo riba | 00 | 2000 | 1000 | %
Nustatomos ribos parametro P-18 nustatymams nuo 4 iki8

P-20 | Fiksuotas daznis / Greitis 1 -P-01 P-01 5.0 Hz / RPM

P-21 | Fiksuotas daznis / Greitis 2 -P-01 P-01 25.0 Hz / RPM

P-22 | Fiksuotas daznis / Greitis 3 -P-01 P-01 40.0 Hz / RPM

P-23 | Fiksuotas daznis / Greitis 4 -P-01 P-01 P-09 Hz / RPM
Nustatyti greiciai / dazniainustatyti skaitmeniniams jéjimams pagal P-15 nustatymus
Jei P-10 = 0, vertés jvestos Hz. Jei P-10 > 0, vertés jvestos aps/min.

R eEParametro P-09 pakeitimas visus nustatymy reikimes grazins j gamyklines.
P-24 | Antros stabdymo rampos laikas (Greitas Stop) | 000 | 6000 | 000 | s

Sis parametrasnustato pavaros antros stabdymo rampos laika.

Sis rampos laikas automatiskai nustatomas, dingus maitinimui, jei P-05 = 2 ar 3. Nustacius 0.00, pavara stos laisva eiga.

Naudojant P-15 nustatymus, kur taip pat yra “Greito Stop” funkcija, taip pat nustatomas sios rampos laikas.

Papildomai - jei P-24 > 0, P-02 > 0, P-26=0 ir P-27 = P-02, $is rampos laikas taikomas tiek pagreiciui, tiek letéjimui, kai veikia
mazesniu, nei minimaliu greiciu, leidziant pasirinkti alternatyvia rampa, jei veikiama uz normalaus greicio riby, kas gali bati naudinga
siurblio ir kompresoriaus valdyme.
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Par.

Apragymas | Minimum | Maximum | Nustatyti | Vienetai

2215

Analoginio iséjimo funkcijos nustatymas 0 10 8 -
Skaitmeninio is&jimo rezimas. Logika 1 = +24V nuolatiné srové (DC)

0: Pavara aktyvuota (veikia). Logika 1, kai Optidrive jjungtas (veikia)

: Pavara be gedimy. Logika 1, kai pavara veikia be klaidy

: Pasiektas daznis (greitis). Logika 1 , kai iSéjimo daznis atitinka nustatyta daznio verte
: Pavaros gedimas. Logika 1, kai yra klaida

: ISéjimo daznis>= riba. Logika 1, kai iséjimo daznis virsija P-19 nustatyta ribg

: ISéjimo sroveé>= riba. Logika 1, kaivarikliosrovévirsija P-19 nustatytg riba

: ISéjimo daznis<riba. Logika 1, kai iséjimo daznisnesiekia P-19 nustatytos ribos

: ISéjimo srove<riba. Logika 1, kai varikliosrové nesiekia P-19 nustatytos ribos
Analoginio is&jimo rezimas

8: Is&jimo daznis (variklio greitis). 0 iki P-01, rezoliucija 0.1Hz

9: I1s&jimo (variklio) srove. 0 iki 200% verté P-08, rezoliucija 0.1A

10: Iséjimo srové. 0 — 200% pavaros nominalaus galingumo.

~No o~ wN R

P-26

Praleisto daznio plotis 0.0 P-01 0.0 Hz / aps.min

p-27

Praleisto daznio centrinis taskas 0.0 P-01 0.0 Hz / aps.min

Praleisto daznio funkcija naudojama, siekiant isvengti Optidrive veikimo, esant konkre¢iam iséjimo dazniui, pavyzdziui,
jtakojanc¢iamtam tikrame mechanizmy mechaninj rezonansa. Parametre P-27 nustatomas praleisto daznio plocio centrinis taskas,
kurissusijes su P-26. Optidrive iséjimo daznis atitiks P-03 ir P-04 atitinkamai nustatyty dydziydiapazona ir nebus pastovus. Jei pavarai
nustatytas daznispatenka j diapazong, Optidrive iséjimo daznis pasiliks diapazono auksciausiame ar zemiausiame lygyje.

P-28

V/F charakteristikos reguliuojama jtampa 0 P-07 0 Vv

P-29

V/F charakteristikos reguliuojama daznis 0.0 P-09 0.0 Hz

Sis parametras kartu su P-28 nustato daznio taska, kuriame varikliui taikoma P-29 nurodyta jtampa.Naudojant $ia funkcija, svarbu
stebéti, kad baty isvengta variklio perkaitimo ir pazeidimo.

P-30

Start rezimas& Automatinispakartotinis paleidimas | NA | NA | Edger | -

Nustato, ar pavara jsijungs automatiskai, jei automatinis atjungimas blokuojamas maitinimo pajungimo metu. Taip pat konfigaruoja
Automatinio pakartotinio paleidimo funkcija.

EdSE-r: Po Jjungimo (Power on)ar nustatymo i$ naujo, pavara nejsijungs, jei Skaitmeninis jéjimas 1 pasiliks uzdarytas. Norint jjungti
pavara, Jéjimas turi bati uzdarytas po maitinimo pajungimo ar nustatymo is naujo.

AUEo-O: Po maitinimo pajungimo arpakartotinio nustatymo, pavara automatiskai jsijungs, jei Skaitmenis jéjimas 1 uzdarytas.

AUko- likiAUEe-5: Po atjungimo pavara megins pakartotinai jsijungti 5 kartus su 20 sek intervalais. Bandymas yra skai¢iuojami ir jei
paskutinio bandymo metupavara neuzsives, pavara issijungs deél defekto ir vartotojas tureés jj anuliuoti rankiniu badu. Klaidy skaitiklis
anuliuojamas, isjungiant pavaros maitinima.

P-31

Klaviataros Start rezimo parinkimas | 0 | 7 | 1 | -

Sis parametras aktyvus tik klaviataros valdymorezime (P-12 = 1 ar 2) ar Modbus rezime (P-12 = 3 ar 4). Kai nustatyta 0, 1, 4ar 5,
klaviataros Start ir Stop mygtukai yra aktyvas ir valdymognybtai 1 ir2 privalo bati sujungti tarpusavyje. Nustatymai 2, 3, 6 ir 7leidzia
paleisti pavara tiesiai i$ valdymo gnybty, tuomet klaviataros Start ir Stop mygtukai yra neaktyvas.

0: Minimalus greitis, Klaviataros Start

1: Ankstesnis greitis, Klaviataros Start

2: Minimalus greitis, Gnybtai Jjungti

3: Ankstesnis greitis, Gnybtai Jjungti

4: Esamasgreitis, Klaviataros Start

5: Nustatytas greitis 4, Klaviataros Start

6: Esamasgreitis, Gnybty Start

7: Nustatytas greitis 4, Gnybty Start

P-32

Rodiklisl: Trukmeé 0.0 25.0 0.0 S

Rodiklis 2: Nuolatinés srovés padidéjimo rezimas 0 2 0 -

Rodiklis 1: Nustatomas laikas, kuriam nuolatiné srove (DC) pajungiama varikliui.Nuolatinés sroves (DC)jjungimo lygis
nustatomasparametre P-59.

Rodiklis 2: Konfigaruojanuolatiné sroveé (DC) tiekimo funkcija taip:

0: DC pajungimas j Stop. DC pajungiama varikliui, esant srovei, nustatytaiparametre P-59,po Stop komandos, po to, kai iséjimo
daznis pasiekia0.0Hz per Rodiklyje 1 nustatyta laika. Gali bati naudojama, siekiant uztikrinti, kad variklispilnai sustojo pries pavarai
issijungiant.

Pavara esantStandby rezime pries atjungiant, DC pajungimas yra isjungtas

1: DC pajungimas j Start. DC pajungiama varikliuisrove, nustatytaP-59,per Rodiklyje 1 nustatyta laikapo pavaros jjungimo, pries
isaugant iséjimo dazniui. Sioje fazeje I3&jimo lygis islieka aktyvus. Tai gali bati naudojama uztikrinti, kad variklis pries jjungima yra
sustojes.

2: DC pajungimas prie Start & Stop. DC pajungiama, kaip aukéiau aprasytuose 0 ir 1 nustatymuose

P-33

Sukinio startas | 0 | 2 | 0 | -

0: Atjungtas

1: Jjungtas. Kai jjungtas, paleidziama pavara bandys nustatyti, ar variklis jau sukasi ir pradés kontroliuoti variklj nuo jo esamo greicio.
Gali bati nezymus vélavimas, paleidziant nesisukancius variklius.

2: Jjungtas atjungimo metu, dél jtampos kritimo ar Stop laisva pavara. Sukinio startas yra aktyvuojamas tik del isvardinty jvykiy,
kitais atvejais jis yra isjungtas.
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Par.

| Minimum | Maximum | Nustatyti | Vienetai

Aprasymas
P-34 | Elektrinio stabdymo jjungimas (Ne 1 dydziui) | 0 | 4 | 0 | =
0: ISjungtas

1: Jjungtas su programinés jrangos apsauga. Vidiniai elektriniai stabdziai su programinés jrangos apsauga 200W pastovia varza

2: Jjungtas be programinés jrangos apsaugos. Jjungia vidinj elektrinj stabdj be programinés jrangos apsaugos. Turi bati jrengtas
isorinis terminés apsaugos jtaisas.

3: Jjungtas su programinés jrangos apsauga. Kaip ir 1nustatyme, elektrinis stabdis yra jjungiamas tik daznio nustatymy keitimo metu
ir yra isjungtas, veikiant pastoviu greiciu.

4: Jjungtas be programinés jrangos apsaugos. Kaip ir 2nustatyme, elektrinis stabdis yra jjungiamas tik daznio nustatymy keitimo
metu ir yra isjungtas, veikiant pastoviu greiciu.

P-35

Analoginio jéjimo 1 koeficientas / Slave greiéio koeficientas | 00 | 20000 | 1000 | %

Analoginio jéjimo 1 koeficientas. Analoginio jéjimo signalo lygis dauginamas is sios reiksmes, pvz. jei P-16 nustatytas 0 — 10V
signalas, o nustatytas koeficientas yra 200.0%, 5 volty jéjimas jtakos pavaros veikima maksimaliu dazniu / greiciu (P-01)

Slave grei¢io koeficientas. Kai valdymas vyksta Slave rezimu (P-12 = 9), pavaros veikimo greitis bus gautas Master greitj padauginus
i sio faktoriaus, minimalaus ir maksimalaus greicio ribose.

P-36

Serijinés komunikacijoskonfigaracija Zitr. 7emiau

Rodiklis 1: Adresas 0 63 1 -
Rodiklis 2: Sparta 9.6 1000 115.2 kbps
Rodiklis 3: Apsauga huo komunikacijos praradimo 0 3000 t 3000 ms

Sis parametras turi 3papildomus parametrus, naudojamus Modbus RTU serijineskomunikacijos konfigaravimui. Parametraiyra:

lasrodiklis: Pavaros adresas: Ribos: 0 — 63, nustatytas: 1

2asrodiklis: Spartair tinklo tipas:Nustato sparta ir tinklo tipa vidinei RS485 komunikacijai.
Modbus RTU: Galima sparta 9.6, 19.2, 38.4, 57.6, 115.2 kbps.
CAN Open: Galima sparta 125, 250, 500 & 1000 kbps.

3asrodiklis: Stebéjimo laiko pasibaigimas: Nustato, kiek laiko veiks pavara po jjungimo, hegaudama galiojancios komandos
telegramos j Registra 1 (Pavaros valdymo komanda). 0 nustatymas isjungia Stebéjimo laikmatj. Nustatymy vertés 30, 100, 1000 ar
3000 nustato laiko ribas veikimo millisekundémis. Sufiksas't’ nustato prarastos komunikacijos atjungima. Sufiksas'r’ reiskia, kad

pavara sustos laisva eiga (iséjimas nedelsiant isjungtas), bet nebus isjungta.

P-37 | Prieigos kodo nustatymas | 0 | 9999 | 101 | -
Nustatomas priegos kodas, kuristuri bati jvestas parametere P-14, norint redaguoti parametrus uz P-14

P-38 | Parametry prieigos uzrakinimas | 0 | 1 | 0 | -
0: Atrakinta. Visi parametrai gali bati pasiekti ir koreguojami
1: Uzrakinta. Parametryvertes galima perzidréti, ta¢iau negalima jy koreguoti, isskyrus P-38.

P-39 | Analoginio jéjimo 1 nustatymas | 5000 | 5000 | 00 | %

Nustatomas, kaip procentas nuo jéjimo rodikliy, kurie taikomi Analoginio jéjimo signalui. Sis parametras naudojams kartu su P-35 ir

gauta verté gali bati parodyta P00-01.
Gauta verté nustatoma, kaip procentas:
P00-01 = (Taikomo signalolygis(%) x P-35) - P-39

P-40

Rodiklis 1: Displéjaus mastelio faktorius

0

3

0

Rodiklis 2: Displéjaus mastelis

0.000

16.000

0.000

Leidzia vartotojui programuoti Optidrive rodyti alternatyvy iséjimo iséjimo daznj (Hz), ar variklio greitj(aps/min) ar Pl signalo lygj,

veikiantPI rezime.

Rodiklis 1:Naudojamas nustatyti koeficiento daugiklj. Pasirinkta vertéyra dauginama is sio faktoriaus.

Rodiklis 2: Nustato tokiuskalibravimosaltinius:

0: Variklio greitis. Koeficientas taikomas iséjimo dazniui, jei P-10 = 0 ar variklioaps/min, jei P-10 > 0.
1: Varikliosrové. Koeficientas taikomasvarikliosrovesvertei (Amps)

2: Analoginio jéjimo 2 signalolygis. Koeficientas taikomas analoginio jéjimo 2 signalo lygiui, pateikiamas kaip 0 — 100.0%

3: Pl griztamasis rysys. Kalibravimas taikomas Pl grjztamajam rysiui, nustatytam P-46, pateikiamas kaip 0 — 100.0%

P-41

Pl valdiklio proporcingumo koeficientas

0.0

| 300

| 10

Pl valdiklio proporcingumo koeficientas. Didesné verté lemia didesnj pavaros iséjimo daznio pokytj, reaguojant j nedidelius pokycius
grjztamojo rysio signale. Per didelé verteé gali jtakoti nestabiluma

P-42

Pl integravimo laiko kostanta

| 00

| 300

| 10

| s

Pl integravimo laiko konstanta. Didesné verté suteikia uzdelsta atsakyma sistemoms, kuriose bendras procesas reaguoja létai

P-43 | Pl darbo rezimas | 0 | 1 | 0 | -
0: Tiesioginis. Rezimas naudojamas, Kai jei nukritus grjztamojo rysio signalui, varikliogreitis turi iSaugti.
1: Invertuotas. Naudoti sj rezima, jei nukritus grjztamojo rysio signalui, variklio greitis turi sumazeti.

P-44 | PI grjztamojo rysio (nustatymo) galtinio nustatymas | 0 | 1 | 0 | -

Nustato PID informacijossaltinj / nustatymas (Setpoint)

0: Skaitmeninis nustatymas.Naudojamas P-45

1: Analoginio jéjimo 1 nustatymas. Siam nustatymui naudojamas Analoginio jéjimo 1 signalas, nurodytas PO0-01.

P-45

Pl skaitmeninis nustatymas

| 00

|  100.0

| 00

%

Kai P-44 = 0, sis parametras nustato nurodyta skaitmenine nuoroda (nustatyma), naudojama Pl Valdikliui, kaip % nuo grjztamojo

rysio signalo diapazono.
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Par.

Apragymas | Minimum | Maximum | Nustatyti | Vienetai

P-46

Pl grjztamojo rysio parinkimas | 0 | 5 | 0 | -

Parenka grjztamojo rysiosignalo saltinj, kurj naudos PI valdiklis.

0: Analoginisjéjimas 2 (Gnybtas 4), signalo lygis rodomas P00-02.

1: Analoginisjéjimas 1 (Gnybtas 6), signalo lygis rodomas P00-01.

2: Variklio srove. Nustatyta, kaip % nuo P-08.

3: DC grandinésjtampa.Nustatyta 0 — 1000 Volty = 0 — 100%

4: Analoginis 1 — Analoginis 2. Analoginio jéjimo 2 verté yra atimama is Analoginio 1, siekiant gauti skirtumo signala. Vertéribojama
0.

5: Didziausia (Analoginis 1, Analoginis 2). Didesné i$ dviejy Analoginiy jéjimy verciy visada naudojama Pl grjztamajam rysiui.

P-47

Analoginio jéjimo 2 signaloformatas | - | - | - | uo-10

U O0- 10 =0iki 10 Voltysignalas

R 0-20=0iki 20mA signalas

E 4-20= 4iki 20mA signalas, Optidrive sustos ir bus rodomas klaidos kodas4- 20F jei signalo lygis nukris Zzemiau 3mA

r 4-20 =4 iki 20mA signalasOptidrive sustos,jei signalo lygis nukris Zzemiau 3mA

b 20-4 =20 iki 4mA signalas, Optidrive sustos ir bus rodomas klaidos kodas4- 20F jei signalo lygis nukris Zemiau 3mA

r 20-4 =20 iki 4mA signalas, Optidrive sustos,jei signalo lygis nukris Zzemiau 3mA

Ptc-th = Naudojamas varikliotermistoriaus jvertinimui, galioja su bet kokiais P-15 nustatymais, kur Jéjimas 3 nurodytas kaiplsorinis
atjungimas (E-Trip). Atjungimo lygis: 3kQ, nustatymas is$ naujo 1kQ

P-48

Budéjimorezimolaikmatis | 00 | 250 | 00 | s

Jjungus Budéjimo rezima, nustatant P-48 > 0.0, jsijungspavarosbudéjimo rezimas po periodo darbo minimaliu greiciu (P-02) laikui,
nustatytam P-48. Budéjimo rezime, pavaros displéjuje uzsidegsSkndbY, ir iséjimas j varikljyra isjungtas.

P-49

PI ValdiklioAtsibudimo Klaidos lygis | 00 | 100 | 50 | %

Pavarai veikiant Plvaldymorezime (P-12 = 5 or 6) ir esant jjungtam Budéjimo rezimui (P-48 > 0.0), P-49 gali bati naudojamas PI
klaidos lygio nustatymui(pvz.skirtumas tarp nustatymy ir grjiztamojo rysio),kuris reikalingas pries pavaros darbo pakartoting
paleidima Budéjimo (Standby) rezime. Leidzia ignoruoti nedideles grjztamojo rysio klaidas ir pasilikti Budéjimo rezime, kai
grjztamasis rysys nukrenta.

P-50

Vartotojo [§&jimo relés histereze | 00 | 1000 0.0 %

Nustato histerezés lygj parametrui P-19, siekiantapsaugoti iséjimo rele nuo vibracijos, esant arti ribos.

6.3. Sudétingiparametrai
Par. | Aprasymas Minimum | Maximum | Nustatytas | Vienetali
P-51 | Varikliovaldymorezimas 0 4 0 -

0: Vektoriaus greicio valdymorezimas

1: V/f rezimas

2: PM variklio vektoriaus greicio valdymas

3: BLDC varikliovektoriaus grei¢io valdymas

4: Sinchroninés magnetinés varzos varikliovektoriaus grei¢io valdymas

P-52

Variklioparametry automatinis reguliavimas | 0 | 1 | 0 | -

0: ISjungtas

1: Jjungtas. Kai jjungtas, pavara nedelsiant jvertina parametrus variklio optimaliam veikimui. Jsitikinkite, ar visisu varikliu susije
parametrai yra nustatyti teisingai, pries jjungiant sj parametra.

Sis parametras gali bati naudojamas veikimo optimizavimui, kai P-51 = 0.

Automatinis nustatymas nebatinas, jei P-51 = 1.

Parametro P-51 nustatymuose?2 — 4, auto nustatymasPRIVALObti atliktas POto, kai jvesti visi kiti privalomi variklionustatymai.

P-53 | Vektoriausrezimopasiekimai | 00 | 2000 | 500 | %
Atskiry vektoriaus greicio parametryciklo nustatymas. Tuo pat metu jtakoja P & | salygas. Neaktyvus, kai P-51 = 1.

P-54 | Maksimali srovés riba | 01 | 1750 | 1500 | %
Nustato maksimalig sroveés riba vektoriausvaldymo rezime

P-55 | Varikliostatoriaus atsparumas | 000 | 65535 | - | Q
Variklio statoriaus atsparumas Omais.Nurodytas Automatiniame nustatyme, patikslinimai paprastai nereikalingi.

P-56 | Varikliostatoriaus d-agiesinduktyvumas (Lsd) | 0 | 65535 | - | mH
Nurodytas Automatiniame nustatyme, patikslinimai paprastai nereikalingi.

P-57 | Varikliostatoriaus g-asiesinduktyvumas (Lsq) | 0 | 65535 | - |  mH
Nurodytas Automatiniame nustatyme, patikslinimai paprastai nereikalingi.

P-58 | DC pajungimo greitis | 00 | P01 | 00 | Hz/RPM

Nustato greitj, kuriam esaant DC pajungimas nuo stabdymo iki sustojimo, leidzia pajungti DC pries pavarai pasiekiant nulinj greitj, jei
reikalinga.

P-59 | DC pajungimosrové | 00 | 1000 | 200 | %
Nustato DC stabdymo sroves lygj, taikoma esant sglygoms, numatytoms parametruose P-32 ir P-58.

P-60 | Terminés perkrovos i§saugojimas atmintyje | 0 | 1 | 0 | -
0: ISjungtas

1: Jjungtas. Kai jjungtas, apskaiciuota pavarosapsaugos nuo variklio perkrovos informacija yra issaugoma, atjungus nuo pavaros
maitinima.
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6.4. P-00 Tiktai perziarimi parametrai

Par. Aprasymas Paaiskinimas
P00-01 |1-0 Analoginio jéjimo verte (%) 100% = max jéjimo jtampa
P00-02 |2-0 Analoginio jéjimo verte (%) 100% = max jéjimo jtampa
P00-03 |Greicioinformacijos jvedimas (Hz / aps/min) |Rodoma Hz jei P-10 = 0, kitu atveju aps/min
P00-04 |Skaitmeninio jéjimo statusas Skaitmeninio jéjimo statusas
P00-05 |Vartotojo Pl iséjimas (%) Rodo Vartotojo Pl iséjimo verte
P00-06 |DC grandinéspulsacija (V) ISmatuota DC grandinéspulsacija
P00-07 |Taikomavarikliojtampa (V) Varikliui taikomos RMS jtampos verté
P-00-08 |DC grandineés jtampa (V) VidinéDC grandinés jtampa
P00-09 |Ausinimo elemento temperatara (°C) Ausinimo elemento temperatara, °C
P00-10 |Darbo laikas nuo pagaminimo datos (val) Nesikeicia po gamykliniy parametry atstatymo
P00-11 |Darbo laikas nuo paskutinio atjungimo (1) Darbo laiko skaitiklis sustabdytas, isjungus pavara (ar dél atjungimo), atstatomas
(valandos) sekancio jjungimo metu tik tuomet, jei buvo atjungimas. Taip pat atstatomas
sekancio jjungimo metupo pavaros maitinimo isjungimo.
P00-12 |Darbo laikas nuo paskutinio atjungimo (2) Darbo laiko skaitiklis sustabdytas, isjungus pavara (ar dél atjungimo), atstatomas
(valandos) sekancio jjungimo metutik tuomet, jei yra atjungimas (volty sumazéjimas nelaikomas
atjungimu) — néra atstatomas maitinimo isjungimo / jjungimo cikle, nebent
atjungimas jvyksta pries maitinimo nutraukima
P00-13 |Atjungimy registras Rodo 4 paskutinius atjungimusir jy laika
P00-14 |Darbo laikas po paskutinio isjungimo (val) Darbo laiko laikrodis sustabdytas isjungus pavara, vertéatstatomas sekancio jjungimo
metu
P00-15 |DC grandinés jtampos registras (V) 8 paskutinés verteés iki atjungimo, 256ms imties laikas
P00-16 |Ausinimo elemento temp. registras (°C) 8 paskutinés verteés iki atjungimo, 30s imties laikas
P00-17 |Variklio sroveés registras (A) 8 paskutinés verteés iki atjungimo, 256ms imties laikas
P00-18 |DC grandinés pulsacijos registras (V) 8 paskutinés verteés iki atjungimo, 22ms imties laikas
P00-19 |Vidinés pavaros temperatiros registras (°C) |8 paskutinés vertés iki atjungimo, 30 s imties laikas
P00-20 |Vidinés pavaros temperatara (°C) Aktuali vidiné supancios aplinkos temperatara, °C
P00-21 |CANopen procesoduomeny jvedimas CANopen Jeinancio proceso duomenys (RX PDO1): PI1, PI2, PI3, Pl4
P00-22 |CANopen process duomeny isdavimas CANopen iseinancio proceso duomenys (TX PDO1): PO1, PO2, PO3, PO4
P00-23 [Sukauptas laikas, kai ausinimo elementas > |Bendros sukauptos valandos ir minutés veikimo, kai ausinimo elemento temp virsija
85 °C (valandos) 85°C
P00-24 |Sukauptas laikas, kai pavaros vidiné temp > [Bendros sukauptos valandos ir minutés veikimo, kai pavaros vidiné supancios aplinkos
80 °C (valandos) temperatara virsijo 80 °C
P00-25 |Apskaiciuotas rotoriaus greitis (Hz) Apskaiciuotas rotoriaus greitisvektoriyvaldymorezimuose, Hz
P00-26 |kWh metrai / MWh metrai Bendras pavaros suvartotos kWh / MWh skaicius.
P00-27 (Bendras pavaros ventiliautoriaus darbo laikas |Laikas rodomas hh:mm:ss. Pirma verté rodo laikg valandomis, paspaudus Aukstyn,
(valandos) parodytomm:ss.
P00-28 |Programineés jrangos versija ir kontroliné Versijos Nr. irkontroliné suma. “1” LH puséje reiskia I/0 procesoriy, “2“ reiskia
suma galinguma
P00-29 |Pavaros tipo identifikatorius Pavaros galingumas, tipas ir programinés jrangos versijos kodai
P00-30 |Pavaros serijinis Nr Unikalus pavaros serijinis Nr
P00-31 |Varikliosrove Id/ Iq Rodo magnetine srove (Id) ir sukimo momento srove (Ig). PaspaudusUP, rodo Iq verte
P00-32 |Aktualus PWM perjungimo daznis (kHz) Aktualus naudojamas pavaros perjungimo daznis
P00-33 |Kritiniy klaidy skaitiklis— O-I Sie parametrai registruoja, kiek karty buvo specifinés klaidos ar gedimai ir yra
P00-34 |(Kritiniy klaidy skaitiklis— O-Voltai naudojami diagnostiniais tikslais.
P00-35 |Kritiniy klaidy skaitiklis— U-Voltai
P00-36 |Kritiniy klaidy skaitiklis— O-temp (h/sink)
P00-37 |Kritiniy klaidy skaitiklis— b O-I (chopper)
P00-38 |Kritiniy klaidy skaitiklis— O-hEAt (valdymas)
P00-39 |Modbus komunikacijos klaidy skaitiklis
P00-40 |CANbus komunikacijos Klaidy skaitiklis
P00-41 |I/0 procesoriaus komunikacijos klaidos
P00-42 |Maitinimo lygio uC komunikacijos klaidos
P00-43 |Pavaros maitinimo jjungimo laikas (val) Bendra pavaros darbo trukmeé su jjungtu maitinimu
P00-44 |Fazés U srovés nustatymai &informacija Vidiné verté
P00-45 |FazésV srovés nustatymai &informacija Vidiné verté
P00-46 |Fazés W sroveés nustatymai &informacija Vidiné verté
P00-47 |Maitinimo fazés uC komunikacijos klaidos Bendras Gaisrorezimo aktyvacijos laikas
P00-48 |Srities kanalai 1 & 2 Rodo pirmos srities kanaly 1 & 2 signalus
P00-49 |Srities kanalai 3 & 4 Rodo pirmos srities kanaly 3 & 4 signalus
P00-50 |Paleidimo programa (Bootloader) ir variklio | Vidiné verté

valdymas
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7. Analoginio ir skaitmeninio jéjimo makro konfigaracijos

7.1. Apzvalga
Optidrive E3 naudojamas makro poziaris Analoginio ir Skaitmeninio jéjimy konfigaracijypalengvinimui. Yra du pagrindiniai parametrai, kurie
nulemia jéjimo fukcijas ir pavaroselges;:
P-12 — Parenka pagrindinj pavaros valdymobuda ir nustato, kaip kontroliuojamas pavaros iséjimo daznis.
P-15 — Priskiria makro funkcijas Analoginiam ir Skaitmeniniam jéjimui.

Tuomet gali bati papildomi parametrainustatymams, pvz.
- P-16 — Naudojamas nustatyti formata Analoginio signalo, prijungto prie Analoginio jéjimo 1, pvz. 0 — 10 Volt, 4 — 20mA
P-30 — Nustato, ar pavara automatiskai jsijungs, pajungus maitinima, jei yra Jjungtas Jéjimas
P-31 —Klaviatarosrezime nurodo, esant kokiam iséjimo dazniui / grei¢iui pavaraturi jsijungti po jjungimo komandos, taip pat nurodo, ar
klaviataros Start mygtukas turi bati paspaustas, ar Jjungtas jéjimas (Enable input) gali pats vienas paleisti pavara.
P-47 — Naudojamas nustatyti Analoginio signalo, pajungiamo prie Analoginio jéjimo 2, formatg, pvz. 0 - 10 Volty, 4 — 20mA

Diagramoszemiau apzvelgia kiekvieno gnybtoMakro funkcijas ir supaprastinta kiekvieno sujungimo diagrama.

7.2. Makro funkcijy pagrindai
STOP /RUN Uzdarytas jéjimas, Uzdarytas, kad veikty (Run), Atviras sustojimui (Stop)
Forward Rotation /Reverse Rotation  Nustato variklioveikimo kryptj
Al1 REF Analoginis jéjimas 1 yra pasirinkta greicio informacija
P-xx REF Analoginis jéjimas 1 yra pasirinkta greicio informacija
PR-REF I$ anksto nustatyti greiciai P-20 — P-23 naudojami greic¢io charakteristikai, parinktai pagal
kityskaitmeniniy jéjimy statusa
Kai abu jéjimai yra aktyvas vienu metu, pavara sustoja, naudojant Greito Stop Rampos laika P-24
ISorinio atjungimo jéjimas, kuris paprastai turi bati uzdarytas. Kai jéjimas atsidaro, pavara atjungiama,
rodant E-Er Par Pkc-Ehpriklausomai nuo P-47 nustatymy
Paprastai atviras kontaktas, uzdarytas jjungti (Start)
Paprastai uzdaras kontaktas, atidarytas isjungti(Stop)
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-FAST STOP (P-24)-
E-TRIP

Analoginio i

(NO)
(NC)

Fire Mode Jjungia Gaisro rezima, ziar. Skyriy Error! Reference source not found.Error! Reference source not found.

ENABLE Jrangos jjungimo jéjimas. Klaviataros rezime, P-31 nustato, ar parama nedelsiant jsijungia, ar turi bati
klaviataros Start mygtukas, Kituose rezimuose $is jéjimas privalo bati pries Start signala is fieldbus

INC SPD Paprastai atidarytas, uzdaryti )éjima variklio greic¢io padidinimui

DEC SPD Paprastai atidarytas, uzdaryti )éjima variklio grei¢io sumazinimui

KPD REF Klaviatdros greicio informacija pasirinkta

FB REF Pasirinkta greic¢io informacija is Fieldbus (Modbus RTU / CAN Open / Master priklausomai nuo P-12)

7.3. Makro funkcijos — Jungéiy valdymo rezimas(P-12 = 0)

P-15 DI2
.o J .1/ 0/ 1 ' o0 J 1 ] 0 | 1
Bl stor RUN Forward Rotation Reverse Rotation | AI1REF P-20 REF Analoginis jéjimas All
l sTOP RUN AI1REF PR-REF P-20 p-21 Analoginis jéjimas AlL
Pl STOP RUN D PR P-20 - P-23 P-01
0 0 P-20
1 0 p-21
0 1 P-22
1 1 P-23
STOP RUN AlL P-20 REF E-TRP | OK Analoginis jéjimas Al
STOP RUN All Al2 Analoginis jejimas Al2 Analog Input All
STOP | RUN Forward STOP RUN Reverse AlL P-20 REF Analoginis jejimas Al
------------- O —
B sor RUN Forward Rotation Reverse Rotation E-TRIP OK Analoginis jejimas All
7 STOP | RUN Forward STOP RUN REV E-TRIP OK Analoginis jéjimas All
------------- FAST STOP (P-24)------r-x-=n=--
Rl sToP RUN FWD REV D DI4
0 0 P-20
1 0 p-21
0 1 p-22
1 1 P-23
EEll STOP | STARTFWD STOP START REV D | b4 [ PR |
--------------- Ol () — 0 0 P-20
1 0 p-21
0 1 P-22
1 1 P-23
Il (\O) START= STOP (NC) AI1REF P-20 REF Analoginis jéjimas AlL
(KBl (NO) | STARTFWD STOP (NC) (NO) START REV Analoginis jejimas Al
- FAST STOP (P-24)
STOP RUN | FASTSTOP(P-24) | OK | AILREF [ P-20REF Analoginis jéjimas Al

N
N
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DI3 / Al2
START REV

Dl4 / All
KPD REF P-20 REF

(NO) | START FWD

FAST STOP (P-24)

73l STOP RUN DI2 E-TRIP OK
0 0 P-20 |
1 0 P-21 ||
0 1 P-22 |=
1 1 < ©
STOP RUN P-23 REF AlL Fire Mode OK Analoginis jéjimas All »
STOP RUN P-23 REF P-21 REF Fire Mode OK FWD REV )
17 IR RUN DI2 E-TRIP OK Fire Mode DI4 PR =
0 0o | P20 |[=
1 0 P-21 | 1=
0 1 P-22 ||I=
1 1 P-23 .g:
7.4. Makro funkcijos - Klaviatairos rezimas(P-12 = 1 or 2) ‘E
P-15 5
.o/ 1% |/ 0o J 1 . o0/ 1 | 0 | 1 |3
“ STOP ENABLE - INCSPD | - | DECSPD FWD REV 2
------------------ T — 3
STOP ENABLE Pl Speed Reference
STOP ENABLE - INCSPD | - | DECSPD KPD REF P20REF ||
------------------ T — S
STOP ENABLE - INCSPD | ETRIP | OK - DECSPD | =
START &
STOP ENABLE - INC SPD KPD REF AI1REF AlL S
STOP ENABLE FWD REV KPD REF AI1REF AlL <
B  sor ENABLE FWD REV E-TRIP OK KPD REF P-20 REF
7 STOP RUN FWD STOP RUN REV E-TRIP OK KPD REF P-20 REF
----------- FAST STOP (P-24)--------------
STOP RUN - - E-TRIP OK - -
STOP RUN PR REF KPD REF Fire Mode OK P-23 P-21
STOP RUN P-23 REF KPD REF Fire Mode OK FWD REV
F STOP RUN KPD REF P-23 REF OK Fire Mode FWD REV
8,9,10,11,12,13=0
7.5. Makro funkcijos - Fieldbus valdymorezimas(P-12 =3, 4, 7, 8 or 9)
P-15 DI2
.o/ 1% | 0 | 1 |/ 0 | 1 | 0 | 1 |
[ 0 IREE ENABLE FB REF (Fieldbus Speed Reference, Modbus RTU / CAN / Master-Slave defined by P-12)
STOP ENABLE Pl Speed Reference
STOP ENABLE FB REF P-20 REF E-TRIP OK Analoginis jéjimas Al
STOP ENABLE FB REF PR REF P-20 P-21 Analoginis jejimas All
------ START (P-12 = 3 or 4 Only)--------
STOP ENABLE | FB REF | AILREF E-TRIP OK Analoginis jéjimas AlL
“ ------ START (P-12 = 3 or 4 Only)--------
STOP ENABLE | FB REF |  KPDREF E-TRIP OK Analoginis jejimas All
------ START (P-12 = 3 or 4 Only)--------
STOP ENABLE - - E-TRIP OK Analoginis jéjimas All
STOP ENABLE PR REF FB REF Fire Mode OK P23 | P23
STOP ENABLE P-23 REF FB REF Fire Mode OK Analoginis jéjimas Al
F STOP ENABLE FB REF P-23 REF OK Fire Mode Analoginis jéjimas Al
2,4,8,9,10,11,12,13=0
7.6. Makro funkcijos - Vartotojo Pl valdymorezimas(P-12 = 5 or 6)
P-15
.o/ 1% |/ 0o ] 1 0 | 1 ] 0 ] 1 |
Bl  sor ENABLE PI REF P-20 REF AI2 AlL
STOP ENABLE PI REF AI1REF AI2 (P FB) AlL
STOP ENABLE PI REF P-20 ETRP | OK Al1 (P FB)
(NO) START (NC) STOP A2 (PIFB) Al
(NO) START (NC) STOP PI REF P-20 REF All (PI FB)
Bl o START (NC) STOP E-TRIP OK All (PI FB)
BEl  sor RUN FWD REV AI2 (P FB) AlL
STOP RUN - - E-TRIP OK Al1 (P FB)
STOP RUN P-23 REF PI REF Fire Mode OK Al1 (PI FB)
STOP RUN P-23 REF P-21 REF Fire Mode OK Al1 (PI FB)
F STOP RUN P-21 REF P-23 REF OK Fire Mode Al1 (P FB)
2,9,10,11,12,13=0
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7.7. Gaisro rezimas

Il Gaisro rezimo funkcija suprojektuota uztikrinti pavaros nepertraukiama veikima ekstremaliomis salygomis tol, kol pavara galés testi darba.
Gaisro rezimo jéjimasnormaliomis salygomis turi biti uzdarytas— signalo nuémimas nuo $io jéjimo jjungspavaros Gaisro rezima. Sis jéjimas gali
bati sujungtas su gaisro valdymo sistema, kad gaisro pastate atveju, pavaros veikimas baty uztikrintas ilgiausiam jmanomam laikotarpiui,
siekiant pasalinti damus ar uztikrinti pastatooro pusiausvyra.

Gaisro rezimo funkcija jjungiama, kai P-15 = 15, 16ar 17, su Skaitmeniniu jéjimu 3 nustatytu aktyvuoti gaisrorezima.

Gaisro rezimasisjungia tokias pavaros apsaugos funkcijas:

O-t (Per didele ausinimo elemento temperatara), U-t(Per Zema pavaros temperatdra), Th-FLt (ausinimo elemento termistoriaus gedimas), E-trip
(I8orinis atjungimas), 4-20 F(4-20mA gedimas), Ph-1b (Fazés disbalansas), P-Loss ()&jimo fazésatjungimas), SC-trp (Rysio praradimo atjungimas),
|_t-trp (Atjungimas deél perkrovos)

Tokie gedimai lems pavaros atjungima, auto atstatyma ir perkrovima:

O-Volt (Virsyta DC grandinés jtampa), U-Volt (Per maza jtampa DC grandinéje), h O-I (Atjungimas dél virsytos srovés), O-I (Momentinévirsyta srove

pavaros iséjime), Out-F (Pavaros iséjimo gedimas, I1séjimo fazés atjungimas)

(%2}
=k
S
IS
S
=
=2
[
e}
o
S

7.8. Sujungimo diagramy pavyzdziai

P-12 |0 P-15 |0,1,5 P-12 |0 P-15 2,8,9 P-12 |0 P-15 |3,6,7 P-12 |0 pP-15 |4
3,4 3,4,7 1,2 1
5,6 3,7 3,4 0,1,2,4,5,8,9,10,11,12
5,6 0,1,2,9,10,11,12
112314567 1 2:3.4:5:6 7ii12 345 6 7 1,23 4.5 6:7
] =+ [ = ] = = | - e o - <
F | = F =7 = T T = 2|z |d|g > & T|lF F|& = [= 3 .
I HHEL I E G HHES R S EI E ER R R FI R
= T =] g ] =
P-16=0-10V, ' ' (NC) P-16=0-10V,|P-47=0-10V, P-16=0-10V,
4- 20mA, etc. 4- 20mA, etc. 4- 20mA, etc. 4- 20mA, etc.
P-12 |0 P-15 |10 P-12 |0 pP-15 |11 P-12 |0 P-15 |12 p-12 11,2 |P-15 |[0,2,5,8,9,10,11,12
6 5)
1:2:.3:4i5:6:71 2 31456 11 20345671112 314567
RN = = = = o |2 = 3 =] = - 3 > R - 2
= far z o = = [ . = = =N E™
AHHESEIE R R B EE R EHEEEEE
o = = = a I g =
(l ( L L 1 l (_l ¥ ) ) v ) l (_l /l
14 =5 = = 157 1
(NO) (NC) (NO) (NC) (NO) (NC) (NO) (NO)
Close Open Close Open Close Open Fast Stop Speed
Start Stop FWD Stop REV pP-24 #$
P12 1 P15 |3 p12]1 [P15 [4 p12]1  [P15 [67 p12]6 [P15]4
1:2:3:4i5:6:7i1/2 314/5/6/7]!11 2:3.4i5:6:7|[1:23:4:5:6:;7
vl = o ) o = = |lo|a|B =2
= z|la|z |=|8 =|alalF|l=la 20|z ||l=|B z|lz|2la|2]|=
zlzl=zl2 a2 zlHz|=2|2|2HE|E |2 sl=z(2([2Us5 |2 | = A S e B i =
& m | 4 — = — (=] 2] ) | o | & + O | a pl + =
g I Y a ¥ = + |o |0 = ¥ E (= =1 & - = = =
(NO) (NC) (NO) ' (NO) (NC) (NC) ' (NO) (NC) P-47= P-16=
Speed Open Speed Open CloseOpen  0-10V 0-10V
# E-Trip $ Trip Start Stop 4-20mA  4-20mA
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8. Modbus RTU komunikacijos

8.1. Jvadas
Optidrive E3 gali bati prijungtas prie Modbus RTU tinklo per RJ45 jungtj pavaros priekyje.
8.2. Modbus RTU specifikacijos

Protokolas Modbus RTU

Klaidy tikrinimas CRC

Sparta 9600bps, 19200bps, 38400bps, 57600bps, 115200bps (nustatyta)
Duomeny formatai 1 start bit, 8 data bits, 1 stop bits, no parity.

Fizinissignalas RS 485 (2-wire)

Vartotojo sasaja RJ45

8.3. RJ45 jungties konfigaracija

C
o
=
c
=
QD
=2
L—
[}
(72]

I3samig MODBUS RTU informacija apie ; gﬁm;
registrus gali suteikti vietinis Invertek Drives 3 0Volts
Sales partneris. Kontaktus galite atrasti g f;ss“fsg ((F;CC))
interneto svetainéje 6 +24Volt
www.invertekdrives.com | ||__ ; ;334;1382 2“&%%%“& F;TTllJJ))
Naudojant MODBUS valdyma, Analoginis ir
skaitmeninis iéjimai gali bati konfigaruoti, Jspéjimas:

kaip nurodyta skyriuje7.5 Tai nera Ethernet jungtis.
Nepajunkite tiesiai j Ethernet

lizda.

8.4. Modbus telegram struktara
Optidrive ODE-3 palaiko Master / Slave Modbus RTU komuunikacija, naudojant03 Read Holding registro ir 06 Write Single Holding
registrokomandas. Dauguma Master jrenginiytraktuoja pirma Registro adresa, kaip Registra 0, todél gali bati batina konvertuoti
Registronumerius, atimant 1, norint gauti teisinga registro adresa, detalesné informacija skyriuje 8.5.Telegramy struktdra yra tokia:

Komanda 03 — Read Holding registrai Komanda 06 — Write Single Holding registrai
Master telegrama llgis Slave atsakymas llgis Master telegrama llgis Slave Atsakymas llgis
Slave Adresas 1| Byte Slave Adresas 1 | Byte Slave Adresas 1 | Byte Slave Adresas 1| Byte
Funkcijos kodas (03) | 1 | Byte Pradinis Adresas 1 | Byte Funkcijos kodas (06) | 1 | Byte Funkcijos kodas06) 1| Byte
1 Register Address | 2 | Bytes 1° Registro verté 2 | Bytes Registro adresas 2 | Bytes Registro adresas 2 | Bytes
Registry skai¢ius 2 | Bytes 2° Registroverte 2 | Bytes Verte 2 | Bytes Registroverté 2 | Bytes
CRC Checksum 2 | Bytes tt. CRC Checksum 2 | Bytes CRC Checksum 2 | Bytes
CRC Checksum 2 | Bytes
8.5. Modbus registry planas
Registro Par. . Palaikomos Funkcija . A
gIJ\lr Tipas komandos Zemi baitas | Auksti baitai Ribos Paaiskinimas
1 - R/W 03,06 Pavaros valdymokomandos 0.3 16 Bit Word.
Bit 0 : Low = Stop, High = Jjungtas veikimas (Run)
Bit 1 : Low = Decel Ramp 1 (P-04), High = Decel
Ramp 2 (P-24)
Bit 2 : Zema = Néra funkcijos, Auksta = Klaidos
anuliavimas
Bit 3 : Zema = Néra funkcijos, Auksta = stojimas
laisva pavara
Uzklausa
2 - R/W 03,06 Modbus greicio informacijos 0..5000 Nustatytas daznis x10, pvz. 100 = 10.0Hz
nustatymai
4 - R/W 03,06 Jsibégejimo ir létéjimo laikas 0..60000 |Ramposlaikas sekundémis x 100, pvz. 250 = 2.5 sek
6 - R 03 Klaidos kodas Pavaros statusas Zemi baitai = Pavaros klaidos kodas, zitréti skyriuje 10.1
Auksti baitas= Pavaros statusas:
0 : Pavara sustojusi
1: Pavara veikia
2: Pavara atjungiama
7 R 03 Variklio iséjimo daznis 0..20000 | I3éjimo daznis, Hz x10, pvz. 100 = 10.0Hz
8 R 03 Variklio i$éjimo srové 0..480 Variklio i$éjimo srové, Amps x10, pvz. 10 =1.0 Amps
11 - R 03 Skaitmeninio jéjimo statusas 0..15 Rodo 4 skaitmeniniy jéjimy statusa
Zemiausi baitai = 1 Input 1
20 P00-01 R 03 Analoginis jéjimas 1 verte 0..1000 Analoginis jéjimas % nuo visos apimties x10, pvz. 1000 =
100%
21 P00-02 R 03 Analoginis jéjimas 2 verte 0..1000 Analoginis jéjimas % nuo visos apimties x10, pvz. 1000 =
100%
22 P00-03 R 03 Greicio informacijosverte 0..1000 Displéjuje rodo nustatymo daznis x10, pvz. 100 = 10.0Hz
23 P00-08 R 03 DC grandinés jtampa 0..1000 DC grandinés jtampa, Voltai
24 P00-09 R 03 Pavaros temperatara 0..100 Pavaros ausinimo elemento temperatira, °C

Visi vartotojo konfigruojami parametrai yra prieinami kaip turimi (Holding)registrai ir gali bati perziaréeti (Read) ar jrasyti (Written), vartojant
atitinkama Modbus komanda. Kiekvieno parametro P-04 to P-60registro numeris yra nustatomas taip: 128 + Parametronumeris, pvz.parametro

Drives Sales partneris.

www.invertekdrives.com 25


http://www.invertekdrives.com

CMLMIIVU Ve U VUL W UITUL UV IVIVET v

H9. Techniniai duomenys

9.1. Aplinka
Eksloatacijos aplinkos temperatira Atviros pavaros : -10 ... 50°C (be speigo ir kondensacijos)
Uzdaros pavaros -10 ... 40°C (be speigo ir kondensacijos)
Sandéliavimo aplinkos temperatara : -40 ... 60°C
Maksimalus aukstis virs jaros lygio : 2000m. Perskaiciuoti virs 2000m: 1%/ 100m
Maksimalus dregnumas : 95%, be kondensacijos

Atitiktis UL: vidiné aplinkos temperatara 24 valandy laikotarpiu, esant 200-240V, 2.2kW ir 3HP, IP20 veikimuiyra 45°C.
9.2. Galingumai

Remo | kW | HP [Nominal| Saugikliai / MCB (tipas Maksimalus Nominal| Rekomenduoja
dydis i jéjimo B) kabeliodydis i iséjimo ma
srove srové |stabdymo varza
Ne UL | uL mm | AWG A Q
110 - 115 (+ /- 10%) V 1 fazéjejimas, 230V 3 fazésisejimas (jtampos dvigubinimas)
1 0.37|/05| 7.8 10 10 8 8 2.3 -
1 075] 1 15.8 25 20 8 8 4.3 -
2 1.1 (15| 219 32 30 8 8 5.8 100
200 - 240 (+ /- 10%) V 1 fazéjejimas, 3 fazésiséjimas
1 0.37|05| 3.7 10 6 8 8 2.3 -
1 075] 1 7.5 10 10 8 8 4.3 -
1 15| 2 12.9 16 17.5 8 8 7 -
2 15| 2 12.9 16 17.5 8 8 7 100
2 22 | 3| 19.2 25 25 8 8 10.5 50
3 4 | 5] 29.2 40 40 8 8 15.3 25
200 - 240 (+ / - 10%) V 3 fazésjéjimas, 3 fazésiséjimas
1 0.37|05| 34 6 6 8 8 2.3 -
1 075] 1 5.6 10 10 8 8 4.3 -
1 15| 2 9.5 16 15 8 8 7 -
2 15| 2 8.9 16 15 8 8 7 100
2 22 | 3| 121 16 17.5 8 8 10.5 50
3 4 | 5] 209 32 30 8 8 18 25
3 55 |75| 264 40 35 8 8 24 20
4 75|10 | 333 40 45 16 5 30 15
4 11 | 15| 50.1 63 70 16 5 46 10
380 - 480 (+ / - 10%)V 3 fazésjejimas, 3 fazésiséjimas
1 075]| 1 3.5 6 6 8 8 2.2 -
1 15| 2 5.6 10 10 8 8 4.1 -
2 15| 2 5.6 10 10 8 8 4.1 250
2 22 | 3 7.5 16 10 8 8 5.8 200
2 4 | 5| 115 16 15 8 8 9.5 120
3 55 75| 17.2 25 25 8 8 14 100
3 75 10| 21.2 32 30 8 8 18 80
3 11 | 15| 275 40 35 8 8 24 50
4 15 | 20| 34.2 40 45 16 5 30 30
4 185| 25| 44.1 50 60 16 5 39 22
4 22 | 30| 51.9 63 70 16 5 46 22

Nurodyti maksimalas prie pavaros jungiamy kabeliydydziai. Kabeliy pasirinkima reglamentuoja vietinés elektros laidy sistemas
reglamentuojancios normos ar reglamentavimas instaliacijos vietoje

9.3. Vienos fazeés darbas trijy faziy pavarose
Visi pavary modeliai skirti darbui nuo trijy faziy maitinimo (pvz. modeliy kodai ODE-3-xxxxxx-3xxx), gali bati maitinami vienos fazés maitinimu
50% nominalios iséjimo srovés galingumo.
Siuo atveju, AC maitinimas turi biti pajungtas tik prie L1 (L) ir L2 (N) maitinimo prijungimo gnybty.
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9.4. Papildoma informacija apie atitikima UL
Optidrive E3 yra suprojektuotas taip, kad atitikty UL reikalavimus. Aktualy UL atitinkanciy gaminiy sgrasa galima rasti UL sgrase NMMS.E226333
Siekiant visisko atitikimo, privalo bdti pilnai laikomasi siy reikalavimy.

Reikalavimai ateinanéiam maitinimui

Maitinimo jtampa 200 — 240 RMS Volty 230 Voltamsskirtiems gaminiams, leistinas svyravimas + /- 10%.maksimalus RMS 240 Volty g
380 - 480 Voltygaminiams, 400 Volty skirtiems gaminiams, leistinas svyravimas + / - 10%, maksimalus RMS 500 )
VOltLj O
Disbalansas Leidziama maksimalis 3% jtampos svyravimai tarpfaze — fazéjtampy g
Visuose Optidrive E3 gaminiuose yrafaziy disbalansokontrolé. > 3% fazés disbalansas isjungia pavara. 3
Jeinanc¢iammaitinimui, kur disbalansas virsija 3% (badingas Indijos subkontinentui ir daliai Azijos Ramiojo vandenyno "3"
saliy, jskaitant Kinija) Invertek Drives rekomenduoja maitinimo grandinéje montuoti reaktorius. S
Daznis 50 — 60Hz +/- 5% svyravimai
Trumpo jungimo Jtampa Min kW (HP) Max kW (HP) Maksimali srovés trumpo jungimo srove
charakteristikos 115V 0.37(0.5) 1.1(1.5) 100kA rms (AC)
230V 0.37 (0.5) 11 (15) 100KA rms (AC)
400 / 460V 0.75 (1) 22 (30) 100kA rms (AC)

Visos auksc¢iau nurodytos pavaros yra tinkamos naudoti grandinéje, kurioje yra ne didesnis nei auksciau nurodyti
maksimalds trumpojo jungimo Amperai, simetriski nustatytai maksimaliai maitinimo jtampai, naudojant J klasés
saugiklius.
Reikalavimai montavimui
Visi Optidrive E3 gaminai skirti montavimui patalpose, atitinkanciose skyriujeError! Reference source not found. nurodytus reikalavimus
Pavaragali bati naudojama aplinkoje, kurios temperatdra atitinka skyriujeError! Reference source not found. nurodytus dydzius
IP20 gaminiy montavimui batinas 1 tarsos lygio aplinka
IP66 (Nema 4X) gaminiy montavimui leistina 2 tarsos lygio aplinka
4 dydzio remo pavaros privalo bati tvirtinamos spintose taip, kad baty uztikrintapavaros apsauga nuospintos 12.7mm (1/2 inch)deformacijy,
jei tokios jvykty.
Reikalavimai elektros montavimui
Ateinancios sroves teikimo sujungimas turi atitikti skyriuje0ir4.4 nurodytus reikalavimus
Tinkami maitinimo ir variklio kabeliai turi bati pasirinkti pagal duomenis, nurodytus skyriujeError! Reference source not found.ir valstybinése
elektra reglamentuojanciose normose ar atitinkamose vietinése normose.
Varikliokabelis | privalo bati naudojami 75°C vario kabeliai
Maitinimokabeliosujungimai ir suverzimo momentai nurodyti skyriuose 3.3irError! Reference source not found.
Integral Solid Sate apsauga nuo trumpo jungimo neapsaugo grandinés atsaky. Grandinés atsakyapsauga turi atitikti valstybinius reikalavimus
bei visas kitas lokalias normas. Galingumai pateikti skyriujeError! Reference source not found.
Praeinantis banga slopinimas privalo bati sumontuotas sioje jrangoje ir turi bati skirtas 480 V (fazé - zemé), 480 V (fazé-fazé), tinkamas
jtampos virsijimo iii kategorijai ir turi apsaugoti nurodyta jtampa, atlaikant didziausig 4kV jtampa.
UL isvardinti sujungimai privalo bati naudojamas visose grandinés ir jZeminimo sujungimuose
Bendrieji reikalavimai
Optidrive E3 suteikia varikliui apsauga nuo perkrovos pagal Nacionalines Elektros normas (US).
Jei variklyje néra jmontuotas termistorius ar jis nenaudojamas, turi bati jjuntaTerminés perkrovos atminties issaugojimas,
nustatant P-50 = 1
Jei variklyje jmontuotas termistorius ir sujungtas su pavara, sujungimas turi bati atliktas pagal skyriuje0 pateiktg informacija
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10.1. Gedimo kody pranesimai

%)
g Gedimo | Nr. Aprasymas Pagalba
= kodas
= | no-Ft | 00 Neéra klaidos Nereikalinga
>§ 0 -b 01 |Per didele srove stabdymo gnybtuose [Patikrinti i3orinio stabdziy rezistoriaus bakle ir sujungimus
o8| OL-br 02 Stabdziy rezistoriaus perkrova Pavara atjungiama, siekiant apsaugoti su gedimo stabdziy rezistoriy
g o-1 03 Per didelé iséjimo srove Per didelé srové pavaros iséjime. Pertekliné variklio apkrova ar soko perkrova
| _t-tFP | 04 Variklioterminé perkrova (12t) Pavara atjungiama dél >100% vertésparametre P-08 nurodytam laikui, siekant apsaugoti variklj nuo
(5} [gedimy.
© P5-tFP | 05 Maitinimo atjungimas Patikrinti trumpus jungimus variklyjkeir sujungimo kabeliuose
O-uock 06 Per didelé jtampa DC grandinéje  [|Patikrinti pavaros srovés jtampa. Jei gedimas atsiranda létéjant ar stojant,padidinti stabdymo laika P-04
ar sumontuotitinkama stabdziy rezistoriy ar aktyvuoti dynamic brakindinamisko stabdymo funkcijg P-34
U-uock 07 Per maza jtampa DC grandinéje  [Per Zzema maitinimo jtampa. Paprastai sis atjungimas vykas, isjungus pavaros maitinima. Jei atsiranda
eikiant, patikrinti maitinimo jtampg ir visus pavaros maitinimo jtampos komponentus.
0-t 08 Per didelé ausinimo elemento Per auksta pavaros temperatara.Patikrinti, ar pavaros aplinkos temperatara atitinka specifikacijas.
temperatara Uztikrinti pakankama ausinimui reikalingo oro kiekj aplink pavara.
Uei reikia, padidinti skydoi ventiliacijg. Uztikrinti, kad pakankamas ausinimui reikalingo oro kiekis patenka
prie pavaros ir kad ventiliacijos angos virsuje ir apacioje yra atviros.
U-t 09 Per zema temperatira IAplinkos temperatarai nukritus iki -10°C, pavara sustoja. Temperatara privalo bati padidinta auks¢iau -
10°C, norint paleisti pavara.
P-dEF 10 Nustatyti gamykliniai parametrai
E-tFr P | 11 I3orinis atjungimas ISorinis atjungimas skaitmeninaime jéjime 3. Paprastai uzdaras kontaktas deél kazkokiy priezas¢iy yra
atviras. Jeipajungtas variklio termistorius, patikrinti ar variklio temperatara néra per auksta.
SC-0bS 12 Optibus rysio gedimas Patikrinti pavaros ir isoriniy prietaisy rysiy kabeliu. Kiekviena pavara turi tureti unikaly adresa tinkle.
FLE-dc 13 DC grandinés pulsacija per didelé  |Patikrinti ateinancio maitinimo fazes
P-L05S 14 |éjimo fazés praradimas Patikrinti ateinan¢io maitinimo fazes
h O-1 15 Per didelé iséjimo srove Patikrinti trumpus jungimus variklyje ir sujungtuose kabeliuose
Eh-FLE 16 Ausinimo elemento termistoriaus
gedimas
dRER-F 17 Vidinés atminties gedimas. (I0)  [Paspausti Stop myguka. Jei gedimas islieka, susisiekti su jranga aptarnaujanciu personalu.
y-20 F | 18 4-20maA Signalasprarastas PatikrintiAnaloginio jéjimo sujungimus
dRER-E 19 Vidinés atminties gedimas (DSP)  |Paspausti Stop myguka. Jei gedimas islieka, susisiekti su jrangg aptarnaujanéiu personalu.
F-Ptc 21 | Variklio PTC termistoriaus gedimas |Virsyta variklio termistoriaus temperatara, patikrinti instaliacija irvariklj
FAn-F 22 Ausinimo ventiliatoriaus gedimas  |Patikrinti / pakeisti ausinimo ventiliatoriy
(tik IP66)
O-RERE | 23 Pavaros vidiné temperatdra per  |Pavaros vidiné temperatara per auksta, patikrinti, ar pakankamas ausinimas
auksta
ReF-01 | 40 Auto nustatymo gedimas ariklio parametrai, jvertinti au nustatymo yra neteisingi.
AeF-p2 | 41 Patikrinti varikliokabelj ir sujungimus
ALF-03 | 42 Patikrinti visos tris varikliofazes
AEF-04 | 43
AeF-05 | 44
SC-FO! | 50 Modbus komunikacijos praradimo  [Patikrinti Modbus RTU prijungimo kabelius
gedimas Patikrinti ar ar per laiko tarpa, nurodyta P-36 3 punkte, buvo gautas bent vienas jrady ciklas
sC-FOe 51 | CANopen komunikacijos praradimo |Patikrinti ateinancius CAN prijungimo kabelius
gedimas Patikrinti, ar per P-36 3 punkte nurodytg laikotarpj, vyko komunikacija
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